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SRODKI OSTROZNOSCI

Przed przystgpieniem do instalacji, uzytkowania lub konserwacji platform
PL.*.* HRP.EX.* konieczne jest zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg obstugi i
postepowanie zgodnie z jej zaleceniami. Uzytkownik przez caty czas powinien
mie¢ zapewniony dostep do niniejszej instrukciji.

Oznaczenie fragmentow instrukcji istotnych dla bezpieczenstwa
przeciwwybuchowego.

Urzadzenie stosowac tylko zgodnie z przeznaczeniem.

Przed instalacjg i uruchomieniem urzadzenia konieczna jest analiza
przez wykwalifikowany personel czy urzgdzenie jest zgodne
do uzytkowania w okreslonej strefie zagrozonej wybuchem panujgce;j
na danym miejscu uzytkowania.

Jezeli widoczne sg jakiekolwiek uszkodzenia nalezy bezzwitocznie
odtgczy¢ urzgdzenie od zasilania. Uszkodzony element musi zostac
natychmiast wymieniony lub naprawiony przez serwis RADWAG.

Urzgdzenie nalezy zainstalowaC $ciSle z zaleceniami ponizszej

instrukcji. Nie przestrzeganie zalecen powoduje utrate bezpieczenstwa
przeciwwybuchowego urzgdzenia.

Do platformy PL**HRP.EX.* mozna podigcza¢ jedynie
certyfikowane urzgdzenia iskrobezpieczne spetniajgce odpowiednie
parametry iskrobezpieczne zawarte w dalszej czesci instrukcji. Sposéb
podtaczenia musi by¢é zgodny z wytycznymi zawartymi w instrukcji.
Podtgczenie niewtasciwego urzgdzenia powoduje utrate
bezpieczenstwa przeciwwybuchowego catego zestawu.

Platformy PL.*.* HRP.EX.* moga by¢ wykorzystywane jako element
sktadowy urzgdzenia/zestawu przeznaczonego do pracy w atmosferze
potencjalnego wybuchu. Producent takiego urzgdzenia/zestawu jest
zobowigzany do przeprowadzenia analizy zgodnosci catego
urzgdzenia z normami.

Urzadzenie musi by¢ caty czas podtgczone do uziemienia.

Urzadzenie nie moze by¢ uzytkowane w miejscach gdzie wystepujg
mechanizmy powodujgce natadowanie elektrostatyczne silniejsze niz
reczne pocieranie powierzchni.

Nie uzywac pokryw ochronnych na urzadzeniu.

Przeglad stanu technicznego urzgdzenia musi by¢ przeprowadzony
zgodnie z niniejszg instrukcjg obstugi, co najmniej raz na trzy
miesigce.
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1. PRZEZNACZENIE

Seria platform  wagowych, wysokiej rozdzielczosci PL.*.*.HRP.EX.*,
przeznaczona jest do wykonywania szybkich i doktadnych pomiaréw masy
wazonych fadunkow. Dzieki mozliwosci wspotpracy z miernikiem wagowym
PUE HX5.EX-* mogg by¢ stosowane w szerokim zakresie aplikaciji
przemystowych. Platformy opracowane sg zgodnie z dyrektywg 2014/34/UE
oraz schematem IECEx i w zaleznosci od konstrukcji mogg pracowac
w $rodowisku zawierajgcym wybuchowe gazy i pyly, sklasyfikowanym jako
strefy: 2§ 22,

Platformy wyposazone sg w iskrobezpieczny interfejs komunikacyjny RS485,
umozliwiajgcy wspotprace z innymi  urzadzeniami iskrobezpiecznymi
w szczegolnosci miernikiem wagowym PUE HX5.EX-* oraz modutem
interfejséw IM01.EX-* produkcji Radwag.

Do zasilania platform mogg by¢ stosowane zasilacze iskrobezpieczne typu
PMO02.EX-1-2 lub PM02.EX-2-2.

Obszar strefy EX 2/22 . Obszar go_za_s_tlrefq EX
HE ' PMOLEX-2
PUE HX5.EX-* e 100y
50/60Hz

PMO1.EX-1
AC 100+240V.
50/60Hz
IMO1.EX-*
PL.**HRP.EX.*
PMO02.EX-2-2
PMO02.EX-1-2 AC 100+240V
AC 100+240V 50/60Hz

50/60Hz

Opcja instalacji platformy PL.*.*. HRP.EX.* z miernikiem wagowym PUE HX5.EX-*



Obszar strefy EX 2/22 Obszar poza
strefg EX

L
IMO1.EX-*

PL.**HRP.EX.*

PMO02.EX-1-2 PMO02.EX-2-2
AC 100+240V AC 100+240V
50/60Hz

50/60Hz

Opcja instalacji platformy PL.*.* HRP.EX.* z modutem komunikacyjnym IMO1.EX-*

AN

Urzadzenia wspofpracujgce z platformami PL.**HRP.EX.*
tworzag system EX, ktory moze pracowaé wylacznie
w S$rodowisku zawierajacym wybuchowe gazy i pyly,
sklasyfikowanym jako strefy: 2 i 22. Niedozwolona jest praca
takiego systemu w strefach 0, 20, 1, 21

AN

Nie wszystkie typy platform PL.** HRP.EX.* przeznaczone sg
do pracy w pylowych atmosferach wybuchowych.
Szczegotowy wykaz platform i ich poziom zabezpieczenia
w dalszej czesSci instrukcji.

AN

Platformy PL.**HRP.EX.* moga by¢ wykorzystywane jako
element skfadowy systemu, przeznaczonego do pracy
w atmosferze potencjalnego wybuchu. Producent takiego
systemu jest zobowiazany do przeprowadzenia analizy
zgodnosci catego systemu z normami.

Platformy typu PL.** HRP.EX.* sg urzgdzeniami przeznaczonymi do instalacji
statych. Podczas przenoszenia nie mogg by¢ uzytkowane.

2. WARUNKI STOSOWANIA

2.1. Zagrozenie tadunkami elektrostatycznymi

W celu zminimalizowania ryzyka wytadowan elektrostatycznych nalezy:
e podczas uzytkowania zapewni¢ ciggte podigczenie urzadzenia
do uziemienia,



2.2.

2.3.

w trakcie czyszczenia przestrzegaC zalecenn zawartych w punkcie
6 instrukciji.

Zakres temperatur otoczenia

Zakres temperatury otoczenia dla ktérych urzgdzenie spetnia wymagania
bezpieczenstwa, zgodnie =z certyfikatami ATEX i IECEx wynosi:
+10°C < Ta < +40°C.

Dla  zapewnienia  prawidiowej funkcji  pomiarowej, platformy
PL.*.* HRP.EX.* powinny pracowac¢ w zakresie temperatur +10°C + +40°C.
Przed przystgpieniem do pomiarow nalezy odczeka¢, az urzgadzenie
osiggnie stabilizacje cieplna.

W przypadku urzadzen, ktére przed uruchomieniem byly przechowywane
W znacznie nizszej temperaturze (np. porg zimowg), czas aklimatyzacji
i nagrzewania wynosi okoto 8 godzin. W czasie stabilizacji cieplnej wyniki
pomiaréw mogg by¢ obarczone wiekszymi btedami.

Zaleca sie, aby w miejscu uzytkowania ewentualne zmiany temperatury
otoczenia byty niewielkie i nastepowaty bardzo powoli.

Urzadzenie do instalacji stalej

PL.** HRP.EX.* jest urzgdzeniem przeznaczonym do pracy statej. Podczas
uzytkowania nie moze by¢ przenoszone. Kable przytaczeniowe muszg byé
zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. WARUNKI GWARANCJI

A.

B.

C.

RADWAG zobowigzuje sie naprawi¢ lub wymieni¢ te elementy, ktére
okazg sie wadliwe produkcyjnie lub konstrukcyjnie.

Okredlenie wad niejasnego pochodzenia i ustalenie sposobdéw
ich wyeliminowania moze by¢ dokonane tylko z udziatem przedstawicieli
producenta i uzytkownika.

RADWAG nie bierze na siebie jakiejkolwiek odpowiedzialnosci zwigzanej
z uszkodzeniami lub stratami pochodzgcymi z nieupowaznionego lub
niezgodnego z przeznaczeniem uzytkowania lub serwisowania.

. Gwarancja nie obejmuije:

e uszkodzen mechanicznych spowodowanych niewtasciwa
eksploatacjg urzadzenia, oraz uszkodzen termicznych, chemicznych,
uszkodzeh  spowodowanych  wyladowaniem  atmosferycznym,
przepieciem w sieci energetycznej lub innym zdarzeniem losowym;

e czynnosci konserwacyjnych (czyszczenie platformy).

Utrata gwarancji nastepuje woéwczas, gdy:



e naprawa zostanie dokonana poza autoryzowanym punktem
serwisowym;

e serwis stwierdzi ingerencje oséb nieupowaznionych w konstrukcje
mechaniczng lub elektroniczng urzadzenia;

e urzadzenie nie posiada firmowych znakéw zabezpieczajgcych.

F. Szczegodtowe warunki gwarancji znajdujg sie w karcie serwisowej.
G. Kontakt telefoniczny z Autoryzowanym Serwisem: +48 (48) 386 64 16.

4. WYMAGANIA BEZPIECZENSTWA

Przed uzyciem prosimy o doktadne zapoznanie sie z niniejszg Instrukcjg
Obstugi i uzywanie urzadzenia zgodnie z przeznaczeniem. W zaleznosci od
wykonania platformy typu PL.*.*. HRP.EX.* mogg by¢ uzytkowane w:

strefach 2 zagrozonych wybuchem mieszanin gazéw, par i mgiet
Z powietrzem, zaliczonych do grupy wybuchowosci IIC, IIB i lIA oraz klasy
temperaturowej T1, T2, T3, T4.

strefach 22 zagrozonych wybuchem mieszaniny pytu, widkien palnych
i aglomeratow lotnych witdkien palnych z powietrzem zaliczanych do grupy
HIC, B i [HA.

& w pyfowych atmosferach wybuchowych. Szczegéiowy wykaz

Nie wszystkie typy platform przeznaczone sg do pracy

platform i ich poziom zabezpieczenia znajduje sie w dalszej
czesci instrukciji.

i Wszelkie urzgdzenia podfgczane do interfejsow platformy

PL.**HRP.EX.* musza mie¢ poziom zabezpieczen ,ia” lub
»ib” lub ,ic”

Bezpieczenstwo przeciwwybuchowe platformy typu PL.**HRP.EX.*
zapewnhniajg nastepujace srodki:

Iskrobezpieczna  budowa  platformy PL.**HRP.EX.* spetniajgca
wymagania norm: PN-EN IEC 60079-0, PN-EN 60079-11.

Urzadzenie uzyskato certyfikat badania typu OBAC 19 ATEX 0214X oraz
certyfikat IECEx OBAC 19.0011X.

Nalezy unika¢ narazania platformy na elektrycznos¢ statyczng. Przewody
uziemienia funkcjonalnego, wyréwnujgce potencjaty muszg by¢ zawsze
podtgczone do oznaczonych zaciskéw. Odtgczanie przewoddéw uziemienia
funkcjonalnego jest niedozwolone. Odtgczenie przewodu wyréwnujgcego
potencjaty (np. gdy istnieje koniecznos¢ przeniesienia urzadzenia)
dozwolone jest jedynie w warunkach gdy nie ma niebezpieczenstwa
wystgpienia atmosfery wybuchowe;.

Przestrzeganie przez uzytkownika zalecen zawartych w instrukcji
obstugi.



4.1. Oznakowanie ATEX — znaczenie symboli

I 3 G Ex

Grupa urzgdzenia:

| - przeznaczone do
uzytku w kopalniach

z zagrozeniem wybuchu
gazow kopalnianych

Il - przeznaczone do
uzytku w miejscach z
zagrozeniem wybuchu
gazow innych niz
kopalnianych

Kategorie urzadzenia
grupy I
1 - urzadzenie zapewnia
bardzo wysoki stopien
zabezpieczenia,
- do pracy w strefie 0,1,2
2 - urzadzenie zapewnia
wysoki stopien
zabezpieczenia,
- do pracy w strefie 1,2
3 - urzadzenie zapewnia
normalny poziom
zabezpieczenia,
- do pracy w strefie 2

Atmosfera wybuchowa: —

G - powodowana przez
mieszaniny gazéw,
par lub mgiet z
powietrzem.

D - powodowana przez
wybuchowe
atmosfery pytow z
powietrzem.

ic |
L

Urzadzenie elektryczne
odpowiada jednemu lub
kilku rodzajom budowy

przeciwwybuchowej

Symbol kazdego

i

IC T4 Gc

Maksymalna temperatura
powierzchni:

- dla gazéw jest okreslana
jako klasa temperaturowa
oznaczajgca max
temperature powierzchni
elementéw urzadzenia

zastosowanego majacych kontakt z
rodzaju budowy mieszaning wybuchowa:
przeciwwybuchowej: T1: 450°C
mb — hermetyzacja do pracy | T2: 300°C
w strefie 1,2, T3: 200°C
tb — zabezpieczenie za T4:135°C
pomoca obudowy do T5: 100°C
pracy w strefie 1,2, T6: 85°C

e - budowa wzmocniona

ia - budowa iskrobezpieczna
do pracy w strefie 0,1,2,
ib - budowa iskrobezpieczna

do pracy w strefie 1,2,

ic - budowa iskrobezpieczna

do pracy w strefie 2.

Grupa wybuchowosci

gazu przyktady:

- lIA: propan (T1)
benzen (T3)
butan (T2)
etanol (T2)

- 1IB: etylen (T2)

- [IC: acetylen (T2)
wodor (T1)

lub pytu przykfady:

- llIA: aglomerat lotnych
widkien palnych

- llIB: pyt nieprzewodzgcy

- llIC: pyt przewodzgcy

- dla pytow jest
okreslana jako
zmierzona
maksymalna temp.
T60°C

Poziom
zabezpieczenia
urzadzenia
atmosfery gazowe:
- Ga

-Gb

- Gc

atmosfery pytowe:
- Da

- Db

-Dc




4.2. Tabliczki znamionowe

Tabliczki znamionowe platform PL.*.*. HRP.EX.*:

s . i 2
A - RADWAG Wagi Elektroniczne =2
Toruriska 5, 26-600 Radom, Poland A s
< www.radwag.com Made in Poland (EU) e 13
4. A Model: HX5.150.HRP.EX.H P P
5. AISIN: 123456 14
6\\\: Max 150kg Min 50g e =10g d=1g &
TCM 128/19-5620 c E I@l 1383
tylko w opcji instalacji z miernikiem wagowym PUE HX5.EX
i D
~a g RADWAG Wagi Elektroniczne |
A """’G Toruriska 5, 26-600 Radom, Poland '
3 www.radwag.com Made in Poland (EU) 13
\"A ) |z
4 —__“*|Model: PL.150.HRP.EX.H A
AN 111111 E 15
T~ -
8- & Ta:10°C =+ 40°C &
A 1pe6/IPET C €
9 A 16
10 W[&N3G ExicllC T4 Ge DCinputs: &
11— ™/ E)NI3D  ExicllIC T60°C De e
A OBAC 19ATEX 0214X V4|15V [45mA [ ~0
IECEx OBAC 19.0011X V5 |-15V [-45mA[ ~0 A7
UWAGA-  ZAGROZENIE LADUNKAMI “«

e

ELEKTROSTATYCZNYMI - PATRZ INSTRUKCJE
WARNING — POTENTIAL ELECTROSTATIC CHARGING
HAZARD - SEE INSTRUCTIONS

Logo producenta.

Nazwa i adres producenta.

Typ platformy lub wagi.

Numer fabryczny.

Parametry metrologiczne.

Numery zatwierdzen metrologicznych*.

Zakres temperatury otoczenia w warunkach pracy.

Stopien ochrony IP.

O|lo|N[lO(O|[R|[W[N]|F

Oznakowanie Ex platformy: gazy.

=
o

Oznakowanie Ex platformy: pyty.

=
[

uzytkowania.

Numery certyfikatow ATEX oraz IECEx wagi z symbolem , X" - szczeg6lne warunki

=
N

Oznaczenie klasy doktadnosci*.

=
w

Znak WEEE.

10
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Oznaczenie CE + M* + rok* + nr jednostki notyfikowanej (dyrektywa NAWI)*.

15 | Oznaczenie CE platformy.
16 | Zasilanie.
17 Napisy ostrzegawcze o zagrozeniu fadunkami elektrostatycznymi, w jezyku polskim,

angielskim, niemieckim lub innym.

* - oznaczenie wystepuje tylko w urzadzeniach legalizowanych

4.3. Rozmieszczenie naklejek informacyjnych

Naklejki informacyjne w platformach PL.** HRP.EX.* rozmieszczone sg
w réznych miejscach, zaleznie od typu wykonania platformy.

Rozmieszczenie tabliczek znamionowych i naklejek zabezpieczajacych
dla platform PL.** HRP.EX.* typu A
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1 - naklejka zabezpieczajgca otwarcie pokrywy,

2 - tabliczki znamionowe,

3 - naklejki zabezpieczajgce tabliczki znamionowe (w przypadku gdy tabliczki
wykonane sg z folii plombowej naklejki zabezpieczajgce tabliczki nie wystepuja),
4 — naklejka zabezpieczajgca przed dostepem do parametréw fabrycznych,

5 — naklejki opisujgce gniazda przytgczeniowe.

Rozmieszczenie tabliczek znamionowych i naklejek zabezpieczajacych
dla platform PL.** HRP.EX.* typu B

1 - naklejka zabezpieczajgca otwarcie pokrywy,

2 - tabliczki znamionowe,

3 - naklejki zabezpieczajgce tabliczki znamionowe (w przypadku gdy tabliczki
wykonane sg z folii plombowej naklejki zabezpieczajgce tabliczki nie wystepujg),
4 — naklejka zabezpieczajgca przed dostepem do parametrow fabrycznych,

5 — naklejki opisujgce gniazda przytagczeniowe.

5. PRZEGLAD STANU TECHNICZNEGO

Przeglad stanu technicznego platform PL.**HRP.EX.*
pracujagcych w strefie zagrozonej wybuchem musi by¢
przeprowadzony przez przeszkolony personel z niniejsza

instrukcja obstugi, co najmniej raz na trzy miesiace.

13



W czasie kazdego przegladu nalezy sprawdzi¢:
e Stan uziemienia elektrostatycznego platformy a w tym:
- zamocowanie do konstrukcji platformy,
- rezystancje podtgczenia - max. 100Q.

Stan potgczen elektrycznych — wszelkie slady uszkodzenia, przeciecia,

przetarcia, kabli sg niedopuszczalne.

Ocena dokrecenia gniazd oraz wtyczek przewodéw - widoczne

poluzowanie jest niedopuszczalne.

Nieuzywane ztgcza i gniazda powinny by¢ zaslepione.
Stan mieszkdéw uszczelniajgcych — wszelkie slady uszkodzenia, przeciecia

sg niedopuszczalne.

Ocena wizualna i kompletno$¢ tabliczek znamionowych oraz naklejek

zabezpieczajgcych. Uszkodzenia lub brak jest niedopuszczalny, gdyz
powoduje utrate gwarancji i odpowiedzialnosci producenta.

6. CZYSZCZENIE

Przed przystgpieniem do czyszczenia nalezy odtgczy¢ zasilanie platformy oraz
sprawdzi¢ podtgczenie i stan uziemienia. Do czyszczenia mozna uzywaé
typowych domowych srodkéw myjgcych.

Czyszczenie nalezy przeprowadzaé w czasie gdy nie istnieje
zagrozenie wystapienia atmosfery wybuchowej.

Platforme czysci¢ wilgotng szmatka. Jest to szczegdlnie
wazne, gdy waga znajduje sie w suchym pomieszczeniu.
Wilgo¢ chroni, przed gromadzeniem sie {adunkow
elektrostatycznych.

> 22

Zabronione jest uzywanie do czyszczenia platformy
sprezonego powietrza.

7. SERWIS | NAPRAWY

>

Jezeli widoczne sag jakiekolwiek uszkodzenia nalezy
bezzwiocznie odlaczy¢ urzgdzenie od zasilania. Uszkodzony
element musi zostaé natychmiast wymieniony Iub
naprawiony przez serwis RADWAG.

W przypadku jakichkolwiek kfopotéw z prawidtowym dziataniem urzgdzenia
nalezy skontaktowaé sie z najblizszym punktem serwisowym producenta.

14



W razie usterki uzytkownik powinien dostarczy¢ wadliwe urzgdzenie do punktu
serwisowego producenta lub w przypadku, gdy jest to niemozliwe zgtosié¢
usterke do serwisu, aby uzgodni¢ zakres i sposob naprawy.

Niedopuszczalna jest jakakolwiek naprawa wykonywana
przez uzytkownika. Ingerencja (modyfikacja, naprawy itp.)
& przez osoby nieupowaznione przez RADWAG spowoduje
utrate waznosSci certyfikatow, deklaracji i gwarancji
producenta.

8. UTYLIZACJA

Platformy PL.** HRP.EX.* powinny by¢ poddane recyklingowi i nie nalezg do
odpadoéw z gospodarstw domowych. Produkt nalezy utylizowa¢ po zakohczeniu
jego eksploatacji zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawnymi.

9. BUDOWA PLATFORM PL.** HRP.EX.*

Platformy wagowe PL.**HRP.EX.* zbudowane sg z magnetoelektrycznego
modutu wazgcego, potgczonego z nosnig tadunku. Ze wzgledu na sposob
potgczenia nosni tadunku z modutem pomiarowym rozrézniamy dwa typy
wykonania platform:
o Platformy typu A — z bezposrednim potgczeniem nosni tadunku z modutem
pomiarowym.
o Platformy typu B — w ktorych nosnia tadunku pofgczona jest z modutem
pomiarowym przy pomocy systemu dzwigni i przetozen mechanicznych.

9.1. Budowa symboli platform PL.*.* HRP.EX.*

PL.*.*.HRP.EX.*
I— wersja wykonania (oznaczenie opcjonalne):

np.: Q, H... HQ

rozmiar platformy (oznaczenie opcjonalne)
np.:1,2,3...

udzwig platformy:
o jednozakresowa np.: 150 — oznacza Max 150kg
o dwuzakresowa np.: 60/150 — oznacza Max 60/150kg
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9.2. Platformy PL.** HRP.EX.* typu A

Platformy typu A — z bezposrednim potgczeniem nosni fadunku z modutem
pomiarowym. Przeznaczone do pomiaru matych mas rzedu kilkudziesigciu
kilograméw. Posiadajg nierdzewng szalke (nosnig tadunku) oraz w zalezno$ci
od zastosowania, podstawe konstrukcji wykonang ze stali nierdzewnej
lub malowane;j.

9.2.1. Widok gtéwnych elementéow budowy platform PL.**HRP.EX.*
typu A
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Widok gtownych elementéw budowy platformy PL.**.HRP.EX.* typu A
1. Szalka,

2. Krzyzak,

3. Modut pomiarowy,

4. Podstawa,

5. Osfona,

6. Mieszek uszczelniajgcy.

9.2.2. Podziat platform PL.** HRP.EX.* typu A

Platformy PL.**. HRP.EX.* typu A w zaleznosci od wykonania sklasyfikowano
wg ponizszej tabeli.

Szczegoéfowe udziwigi oraz rozmiary platform sa dostepne
na stronie internetowej www.radwag.com
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Model Rozmiar szalki . .
Symbol platformy platformy AXB Materiat wykonania
PL.16.HRP.EX 360x280
PL.32.HRP.EX 360x280
PL.62.HRP.EX stal nierdzewna,
PL stal cynkowana,

PL.120.HRP.EX 400x500 aluminium
PL.150.HRP.EX
PL.**HRP.EX.Q 310+410x230+550
PL.16.HRP.EX.H 360x280
PL.32.HRP.EX.H 360x280
PL.62.HRP.EX.H )

PL.H stal nierdzewna
PL.120.HRP.EX.H 400x500
PL.150.HRP.EX.H
PL.**HRP.EX.HQ 310+410x230+550

**. - niestandardowy udzwig i/lub rozmiar platformy.
Q - niestandardowe wykonanie platformy.

Widok wymiaréw platformy PL.** HRP.EX.* typu A

Wykonanie platformy wptywa réwniez na mozliwos¢ pracy w okreslonej
atmosferze zagrozonej wybuchem. Wykaz stref, w ktorych moze byc¢
uzytkowana platforma przedstawiono w ponizszej tabeli.

Rodzaj strefy
Pyty

Model

Znakowanie Ex
platformy

Symbol platformy G
azy

PL.16.HRP.EX
PL.32.HRP.EX
PL.62.HRP.EX
PL.120.HRP.EX
PL.150.HRP.EX
PL.**HRP.EX.Q

@ 113G ExicllB T4 Gc

PL 2 -
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PL.16.HRP.EX.H
PL.32.HRP.EX.H

PL.62.HRP.EX.H :
PLH 5 2 & 136 ExiclicTace

PL.120.HRP.EX.H @ 113D Exic IIC T60°C Dc
PL.150.HRP.EX.H

PL.**HRP.EX.HQ

**. — niestandardowy udzwig i / lub rozmiar platformy.
Q — niestandardowe wykonanie platformy.

9.3. Platformy PL.**HRP.EX.* typu B

Platformy typu B — w ktérych nosnia tadunku pofgczona jest z modutem
pomiarowym przy pomocy systemu dzwigni i przetozeh mechanicznych.
Przeznaczone do pomiaru duzych mas. W zaleznosci od rodzaju wykonane sg
ze stali nierdzewnej lub malowanej. Mogg posiadaé¢ konstrukcje dostosowang
do indywidualnego przeznaczenia (platformy najazdowe, zagtebione itp.)

9.3.1. Widok gtownych elementéw budowy platform PL.**HRP.EX.*
typu B

Widok gtéwnych elementéw budowy platformy PL.** HRP.EX.* typu B
. Szalka,

. Dzwignia szalki,

. Dzwignia przetozenia 1,

. Dzwignia przetozenia 2,

. Modut pomiarowy,

Rama,

. Mieszek uszczelniajgcy.

N~NouhWNR
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9.3.2. Podziat platform PL.*.* HRP.EX.* typu B

Platformy PL.** HRP.EX.* typu B w zaleznosci od wykonania sklasyfikowano
wg ponizszej tabeli.

Szczegofowe udziwigi oraz rozmiary platform sa dostepne
na stronie internetowej www.radwag.com

Symbol platformy Model Rozmiar szalki Material_

platformy AxB wykonania
PL.300.HRP.EX 800x600
PL.600.HRP.EX 1000x800
PL.1100.HRP.EX 1000x800 stal nierdzewna,
PL.2000.HRP.EX PL 1250x1000 stal malowana,
PL.3000.HRP.EX 1250x1000 aluminium
PL.5000.HRP.EX 1500x1250
PL.**HRP.EX.Q 300+3000x230+3000
PL.300.HRP.EX.H 800x600
PL.600.HRP.EX.H 1000x800
PL.1100.HRP.EX.H 1000x800
PL.2000.HRP.EX.H PL.H 1250x1000 stal nierdzewna
PL.3000.HRP.EX.H 1250x1000
PL.5000.HRP.EX.H 1500x1250
PL.**HRP.EX.HQ 300+3000x230+3000
PL.2000.HRP.EX.HZ 1250x1000
PL.3000.HRP.EX.HZ 1250x1000 .
PL.5000.HRP.EX.HZ PLHZ 1500x1250 stal nierdzewna
PL.**HRP.EX.HZQ 800+3000x800+3000
PL.2000.HRP.EX.HZD 1250x1000
PL.3000.HRP.EX.HZD 1250x1000 .

PL.HZD stal nierdzewna
PL.5000.HRP.EX.HZD 1500x1250
PL.**.HRP.EX.HZDQ 800+3000x800+3000

** — niestandardowy udzwig i/lub rozmiar platformy.

Q — niestandardowe wykonanie platformy.
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Widok wymiaréw platformy PL.**. HRP.EX.* typu B

Wykonanie platformy wptywa réwniez na mozliwos¢ pracy w okreslonej
wybuchem. Wykaz stref, w ktérych moze byc¢
uzytkowana platforma przedstawiono w ponizszej tabeli.

atmosferze zagrozonej

Symbol platformy

Model
platformy

Rodzaj strefy

Gazy

Pyty

Znakowanie Ex

PL.300.HRP.EX

PL.600.HRP.EX

PL.1100.HRP.EX

PL.2000.HRP.EX

PL.3000.HRP.EX

PL.5000.HRP.EX

PL.**HRP.EX.Q

PL

@ 113G ExicllB T4 Gc

PL.300.HRP.EX.H

PL.600.HRP.EX.H

PL.1100.HRP.EX.H

PL.2000.HRP.EX.H

PL.3000.HRP.EX.H

PL.5000.HRP.EX.H

PL.**HRP.EX.HQ

PL.H

22

& 1136 Exiclic TaGe
& 113D Exic I T60°C De

PL.2000.HRP.EX.HZ

PL.3000.HRP.EX.HZ

PL.5000.HRP.EX.HZ

PL.** HRP.EX.HZQ

PL.HZ

@ 113G ExicllB T4 Gc
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PL.2000.HRP.EX.HZD
PL.3000.HRP.EX.HZD
PL.5000.HRP.EX.HZD
PL.**HRP.EX.HZDQ

PL.HZD

& 1136 Exiclic TaGe
@nsD Ex ic IIC T60°C Dc

**. - niestandardowy udzwig i / lub rozmiar platformy.
Q - niestandardowe wykonanie platformy.

9.4. Parametry techniczne platform PL.** HRP.EX.*

Oznakowanie Ex

& | 136G ExicllBT4Ge Iub

@ 113G ExicllC T4 Ge
113D Exic llIC T60°C Dc

Certyfikacja

OBAC 19 ATEX 0214X
IECEx OBAC 19.0011X.

Konstrukcja

Stal nierdzewna lub malowana

Stopien ochrony wg. PN-EN 60529 IP66/IP67
Wilgotnos¢ wzgledna powietrza 15+80% RH bez kondensacji
Temperatura otoczenia * +10°C < Ta < +40°C.

Zasilanie

Iskrobezbieczne (poziom zabezpieczenia min. ic) **

Interfejs

RS485 iskrobezpieczny ***

*) — patrz punkt 2 instrukcji.

**) - Zasilanie iskrobezpieczne

DC Inputs
Obwod Ui li Pi Li, Ci
Vi 8V nieistotne nieistotne pomijalne
V4 15V 45 mA nieistotne pomijalne
V5 -15V 45 mA nieistotne pomijalne
**+) - Interfejs iskrobezpieczny
RS485
Uo [v] lo [mA] Lo [mH] Co pF] Ui [V] li [mA] Pi Li, Ci
50 35
10 7,5 e .
3,5 39 6 71 nieistotne | pomijalne
1 13
0,1 25
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9.5. Opis ziacz

Ze wzgledu na mozliwosé pracy platform w atmosferach
zagrozonych wybuchem, jest ona wyposazona
w  hermetyczne zfgcza iskrobezpieczne interfejsow
komunikacyjnych oraz zasilania.

> >

Niewykorzystywane zfacza musza by¢ zaslepione.

>

Do platformy wagowej PL.**HRP.EX.* mozna podfgczaé
jedynie urzadzenia iskrobezpieczne wymienione w ponizszej
instrukcji lub urzadzenia certyfikowane spefniajace
odpowiednie parametry iskrobezpieczne. Sposoéb
podigczenia musi by¢é zgodny z wytycznymi zawartymi w
instrukcji. Podfaczenie niewfasciwego urzadzenia powoduje
utrate  bezpieczenstwa  przeciwwybuchowego calego
zestawu.

ks )
iy ; vi IrI—r
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Widok ztgcz w platformach PL.*.* HRP.EX.* typu A
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Widok ztgcz w platformach PL.*.* HRP.EX.* typu B
1. RS485: Gniazdo interfejsu RS485
2. DC INPUTS: Gniazdo zasilania iskrobezpiecznego V1, V4, V5

9.5.1. Ztacze zasilania DC INPUTS

Platformy  PL**HRP.EX.* wymagajg zasilania z ftrzech napie¢
iskrobezpiecznych o wspdlnej masie, stopniu ochrony minimum ic oraz
parametrach pasujgcych do parametrow wejsciowych platformy. Poszczegdline
obwody zasilajgce platforme oznakowane V1, V4, V5, doprowadzone sg
do gniazda oznakowanego DC INPUTS.
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Topologia gniazda DC INPUTS

o~ «w@
o- =0

Pinl — napiecie obwodu V1
Pin2 — napiecie obwodu V4
Pin3 — napiecie obwodu V5
Pin4 — GND

Ztacze zasilania DC INPUTS
M12 4P (gniazdo zenskie)

Parametry iskrobezpieczenstwa

Gniazdo zasilania, oznakowane DC INPUTS
Oznaczenie
obwodu U l P C L,
Pin 1-4 (V1) 8V nieistotne nieistotne pomijalne pomijalne
Pin 2-4 (V4) 15V 45 mA nieistotne pomijalne pomijalne
Pin 3-4 (V5) -15V -45 mA nieistotne pomijalne pomijalne

9.5.2. Ztacze RS485

/N

Wszelkie urzadzenia podigczane do
platformy musza mie¢ poziom zabezpieczen ,ia” lub ,,ib” lub

in??

ic”.

interfejsu RS485

Topologia gniazda

Pinl - A
Pin3-B

Ztacze RS485
M12 4P (gniazdo meskie)

Parametry iskrobezpieczenstwa

Interfejs RS485, gniazdo oznakowane RS485, Pin 1-3

Uo [V] lo[mA] |Lo[mH]| Co[uF] | Ui[V] | li[mA] Pi Li Ci
50 3,5
10 7,5 - - .
3,5 39 1 3 6 71 nieistotne | pomijalne | pomijalne
0,1 25
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10. INSTALACJA PLATFORM PL.** HRP.EX.*

Przed uruchomieniem prosimy o doktadne zapoznanie si¢ z niniejszg Instrukcjg
Obstugi i uzywanie urzgdzenia zgodnie z przeznaczeniem.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikie z niewfasciwej
instalacji urzadzenia oraz uzytkowania niezgodnego z przeznaczeniem.

/N

Przed instalacjg i uruchomieniem urzadzenia konieczna jest
analiza przez wykwalifikowany personel czy urzadzenie jest
zgodne do zastosowania w okreslonej strefie zagrozonej
wybuchem panujacej na danym miejscu uzytkowania.

10.1. Rozpakowanie

e Platforme PL.*.* HRP.EX.* nalezy rozpakowaé w strefie bezpieczne;.

e Z opakowania fabrycznego nalezy wyja¢ platforme oraz wszystkie
elementy potrzebne do montazu i prawidtowego dziatania.

¢ Platforme typu A nalezy wyjaé, chwytajgc wytgcznie za podstawe 1.

Miejsce chwytania platformy PL.** HRP.EX.* z szalkg 360x280 typu A.

o Platforme typu B nalezy wyjaé, chwytajgc wytacznie za elementy
konstrukcji ramy 1 lub dedykowane uchwyty transportowe 2.
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Miejsce chwytania platformy PL.** HRP.EX.* z szalkg 800x600 oraz 1000x800 typu B.

e W przypadku platformy typu B z szalkg 1250x1000 w miejsce
zewnetrznych wkretéw, wkreci¢ $sruby z uchem. Platforme wyja¢ za
pomoca wyciggnika.

Sposdéb chwytania platformy PL.*.*. HRP.EX.* z szalkg 1250x1000 typu B

e Z urzadzenia nalezy usung¢ wszelkie folie, pianki, tasmy oraz inne
materiaty stuzgce do zabezpieczenia na czas transportu.
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Wszelkie czynnosci nalezy wykonywac ostroznie, aby nie uszkodzic¢
mechanizmu platformy.

10.2. Czynnosci instalacyjne

Dla platformy nalezy przygotowa¢ odpowiednie miejsce uzytkowania.
Usung¢ zabezpieczenie transportowe

Ustawié¢ platforme w miejscu pracy.

Wypoziomowa¢ platforme.

Sprawdzi¢ rezystancje czesci metalowych.

Uziemic.

Podtgczy¢ urzgdzenia wspoétpracujace.

Podtgczy¢ zasilanie.

Ustawianie, montaz, instalacja platformy, podfaczenie

& uziemienia i urzadzen wspobipracujagcych oraz zasilania

nalezy przeprowadzi¢ w czasie gdy nie ma zagrozenia
pojawienia sie atmosfery wybuchowej.

10.2.1. Miejsce uzytkowania platformy

Miejsce uzytkowania platformy PL.*.*. HRP.EX.* powinno:

By¢ suche, poziome i réwne.
Dopuszczalny zakres temperatury otoczenia wynosi od +10°C do +40°C.

& Dla zapewnienia prawidiowej funkcji pomiarowej, platformy

powinny pracowaé w zakresie temperatur +10°C + 40°C

Wilgotno$¢ wzgledna nie powinna przekraczaé 80%.

By¢ oddalone od Zrddet ciepta i chroni¢ przed nadmiernymi wahaniami
temperatury.

Ostaniac¢ platforme od podmuchdw.

By¢ pozbawione udaréw mechanicznych i wibraciji.

Chroni¢ platforme przed narazeniami mechanicznymi i chemicznymi.

By¢ z dala od proceséw gdzie wystepujg mechanizmy powodujgce
natadowanie elektrostatyczne silniejsze niz reczne pocieranie powierzchni.
Chroni¢ platforme przed promieniowaniem stonecznym.

Posiadac listwe do uziemienia funkcjonalnego.

By¢ zdolne do przeniesienia obcigzenia ciezarem platformy
i umieszczonego na niej fadunku.
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10.2.2. Ustawienie i montaz platform PL**HRP.EX* w miejscu
uzytkowania

Platformy PL.**HRP.EX.* sg urzadzeniami przeznaczonymi do instalaciji
statych. Podczas przenoszenia, nie mogg by¢ uzytkowane.

Kable potgczeniowe nalezy ukfada¢ w taki sposdb aby byty chronione przed
uszkodzeniem.

Procedura:

¢ Po wyjeciu platformy z opakowania fabrycznego i ustawieniu w miejscu
uzytkowania, odkreci¢ i usungé zabezpieczenie transportowe 1, zgodnie z
rysunkami ponizej:

Zabezpieczenie transportowe platformy PL.*.* HRP.EX.* z szalkg 500x500
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Zabezpieczenie transportowe platformy PL.*.* HRP.EX.* z szalkg 800x600

Zabezpieczenie transportowe platformy PL.** HRP.EX.* z szalkg 1000x800

o W platformie typu B z szalkg 1250x1000 nalezy, ustawi¢ zabezpieczenie
transportowe 1 (w czterech rogach platformy) oraz zabezpieczenie 2
na wymiar zgodny z ponizszym rysunkiem.
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Zabezpieczenie transportowe 1 i 2 platformy PL.** HRP.EX.* z szalkg 1250x1000

¢ Natozy¢ szalke na trzpienie - platformy typu A.

o Wiozy¢ trzpienie szalki w gniazda dzwigni i natozy¢ szalke na trzpienie —
platformy typu B z szalkg 500x500, 800x600 oraz 1000x800.

o Natozy¢ ptyte szalki i przykreci¢ ja na 10 wkretow do ramy szalki —
platformy typu B z szalkg 1250x1000.

10.2.3. Poziomowanie platform
4
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Wkreci¢ nézke nr 3, tak aby nézki 1,2,4 tworzyly ptaszczyzne, na ktorej
opiera sie rama wagi.

Wypoziomowac¢ platforme pokrecajgc nézkami regulacyjnymi nr 1, 2 i 4,
tak aby pecherzyk powietrza znalazt sie w centralnym potozeniu

poziomiczki.
Tak Nie

Wykreci¢ nézke nr 3, tak aby oparta sie o podioze nie wprowadzajgc
naprezeh do ramy platformy oraz aby nie zmieni¢ poziomu platformy
(pecherzyk powietrza w poziomicy pozostaje w tym samym potozeniu).

10.2.4. Sprawdzenie rezystancji czesci metalowych

Podczas instalacji platform PL.**HRP.EX.* nalezy sprawdzi¢ stan
tacznikbw masujgcych, zapewniajgcych odprowadzanie tadunkéw
elektrostatycznych z szalki. Sprezynki powinny wystawaé, ~1,5mm dla
platform PL.*.*. HRP.EX.* typu A oraz ~5mm dla platform PL.*.*.HRP.EX.*
typu B, ponad powierzchnie amortyzatorow.

~1,5

-~

tgczniki masujgce — PL.*.* HRP.EX.* (typ A 360 x 280 mm)

~5

t.gczniki masujgce — PL.*.*. HRP.EX.* (pozostate typy)
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e Po zamontowaniu szalki sprawdzi¢ rezystancje pomiedzy pkt. 1 — szalka
i pkt 2. — zacisk uziemienia. Dopuszczalna rezystancja musi by¢ mniejsza
niz 100Q.

pkt 1

pkt 2—

Pomiar rezystancji — PL.** HRP.EX.* typu A

Pomiar rezystancji — PL.*.* HRP.EX.* typu B

Uzytkowanie platformy bez zamontowane] szalki jest
niedopuszczalne.

10.2.5. Uziemienie

konieczne jest uziemienie platformy. Miejsca podigczenia

1

i W celu odprowadzenia {adunkéw elektrostatycznych
przewodu oznakowane sq symbolem ,, =".
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e Przygotowac przewdd uziemienia funkcjonalnego.
- Przewdd uziemiajacy powinien by¢ w izolacji o kolorze zé6ito-zielonym,
o0 minimalnym przekroju 4mm?2,
- Przewdd uziemienia funkcjonalnego powinien by¢ zakonczony oczkiem
o $rednicy 5,2mm umozliwiajgcym przykrecenie do platformy.
- Dla zapewnienia statego docisku oczka do obudowy mozna
zastosowac zebatg lub sprezystg podktadke dociskowa.
e Przewdd uziemienia funkcjonalnego podigczy¢ do listwy wyréwnujgcej
potencjaty i do platformy.
o Dopuszczalna rezystancja pomiedzy zaciskiem uziemienia a listwg
wyréwnujgca mniejsza niz 100Q.

Uziemienia platformy PL.**HRP.EX.* i wspéfpracujacych
urzadzen musza byé podiagczone do tego samego ,,obwodu
wyréwnujgcego”.

Podlfagczenie uziemienia nalezy przeprowadzi¢ w czasie gdy nie
ma zagrozenia pojawienia sie atmosfery wybuchowej.

>

PUE HX5.EX-*

PM02.EX-1-2

PMO1.EX-1

PL.**HRP.EX.*

wyréwnujgey = — @ T

Uziemienie platformy PL.*.* HRP.EX.*
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10.2.6. Podtaczenie urzadzen wspétpracujacych

Platformy PL.** HRP.EX.* posiadaja mozliwos¢ wspotpracy z zewnetrznymi
urzgdzeniami poprzez iskrobezpieczny interfejs RS485.

Do platformy wagowej PL.**HRP.EX.* mozna podfgczaé
jedynie urzadzenia iskrobezpieczne wymienione w ponizszej
instrukcji  lub  urzadzenia certyfikowane  spefniajace
odpowiednie parametry iskrobezpieczne. Sposéb podfaczenia
musi byé zgodny z wytycznymi zawartymi w instrukcji.
Podigczenie niewfasciwego urzadzenia powoduje utrate
bezpieczenstwa przeciwwybuchowego cafego zestawu.

Podfgczenie wszelkich urzadzenn pracujgcych w strefie
zagrozonej wybuchem nalezy przeprowadzié w czasie gdy nie
ma zagrozenia pojawienia si¢ atmosfery wybuchowej.

Przed podiaczeniem i instalacja urzadzen wspoéipracujacych
z platformg PL.**HRP.*, nalezy zapozna¢ sie z instrukcja
obstugi tych urzadzen i przestrzega¢ zalecen tam zawartych.

> 2

Podiaczenie miernika wagowego PUE HX5.EX-*

Miernik wagowy PUE HX5.EX-* wspéilpracujacy z platformami
PL.**HRP.EX.* tworzy system EX, ktéry moze pracowaé
wylfgcznie w Srodowisku zawierajagcym wybuchowe gazy i pyly,
sklasyfikowanym jako strefy: 2 i 22. Niedozwolona jest praca
takiego systemu w strefach 0, 20, 1, 21.

>

Miernik wagowy PUE HX5.EX-*, nalezy podtaczy¢ do platformy
PL.**HRP.EX.* przy pomocy dedykowanego przewodu PT0327.

Jeden koniec przewodu nalezy podtgczy¢ do zlgcza, oznaczonego RS 485
na tylnej Sciance miernika PUE HXS5.EX-*, drugi do zlgcza oznaczonego
RS 485 na platformie wagowej PL.*.* HRP.EX.*.
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Podtgczenie nalezy wykona¢ zgodnie z rysunkiem:

PUE HX5.EX-*

PMO1.EX-1

|PT0327

PL.**HRP.EX.%

PM02.EX-1-2

Sposoéb podtgczenia platformy PL.*.*.HRP.EX.* do miernika PUE HX5.Ex-*

Podtaczenie modutu komunikacyjnego IM01.EX-*

Modut  komunikacyjny IMO1.EX-* jest urzadzeniem towarzyszgcym,
przystosowanym do pracy poza strefg zagrozong  wybuchem
z iskrobezpiecznymi obwodami, przeznaczonymi do wprowadzenie w strefy
zagrozone wybuchem. Odseparowane nieiskrobezpieczne obwody interfejsow
urzadzenia oraz obwaod zasilajgcy moga wspotpracowac
Z nieiskrobezpiecznymi obwodami urzadzen o napieciu Um = 250V AC.

Modut komunikacyjny IMO1.EX-* moze by¢ potgczony poprzez interfejs
iskrobezpieczny z platformg wagowg PL.**HRP.EX.*, pracujgcg w strefie
zagrozonej wybuchem.

Modut  komunikacyjny IMO1.EX-* nalezy podiaczy¢ do  platformy
PL.** HRP.EX.* przy pomocy dedykowanego przewodu PT0327.

Jeden koniec kabla nalezy podigczy¢ do ztgcza, oznaczonego HXS5.EX
na bocznej sciance modutu IMO1.EX-*, drugi do ztgcza oznaczonego RS 485
na platformie wagowej PL.* * HRP.EX.*.

36



Podtgczenie nalezy wykona¢ zgodnie z rysunkiem:

Obszar poza strefg EX

PTO0327

PM02.EX-1-2

Sposob podtgczenia platformy PL.*.*. HRP.EX.* do modutu IMO1.EX-*

10.2.7. Podtaczenie zasilania

Z zrédlem zasilania, nalezy przeprowadzi¢ w czasie gdy nie ma

j Podfgczenie oraz rozigczenie platformy PL.*HRP.EX.*
zagrozenia pojawienia sie atmosfery wybuchowej.

Platformy PL.**HRP.EX.* wymagajg zasilania z trzech napiec
iskrobezpiecznych o wspdlnej masie, poziomie zabezpieczenia minimum ic
oraz parametrach pasujgcych do parametréw wejsciowych platformy.
Poszczegdlne obwody zasilajace platforme oznakowane V1, V4, V5,
doprowadzone sg do gniazda oznakowanego DC INPUTS.

Topologia gniazda DC INPUTS

o o Pin1 — napiecie obwodu V1

3 4 Pin2 — napiecie obwodu V4 Ziacze zasilania DC INPUTS
2 1 Pin3 — napiecie obwodu V5 M12 4P (gniazdo zenskie)
. ~ @ Pin4 — GND
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Parametry iskrobezpieczenstwa

Gniazdo zasilania, oznakowane DC INPUTS

Pin 1-4 (V1) 8V nieistotne nieistotne pomijalne pomijalne
Pin 2-4 (V4) 15V 45 mA nieistotne pomijalne pomijalne
Pin 3-4 (V5) -15V -45 mA nieistotne pomijalne pomijalne

Zasilanie z zasilacza PM02.EX-*-

Do zasilania platform PL.**HRP.EX-* mogg by¢ stosowane zasilacze
iskrobezpieczne produkcji RADWAG typu PMO02.EX-*-2 w dwoéch wersjach
wykonania:

e PMO02.EX-1-2 zasilacz przeznaczony do pracy w strefie zagrozonej
wybuchem:

- Strefy 1 i 2 zagrozonych wybuchem mieszanin gazéw, par i mgiet
z powietrzem, zaliczonych do grupy wybuchowosci IIC, IIB i llA oraz
klasy temperaturowej T1, T2, T3, T4.

- Strefy 21 i 22 zagrozonych wybuchem mieszaniny pytu, widkien
palnych i aglomeratéw lotnych widkien palnych z powietrzem
zaliczanych do grupy HIC, B i IA.

e PMO02.EX-2-2 zasilacz przeznaczony do pracy poza strefg zagrozong
wybuchem z wyjsciowymi obwodami iskrobezpiecznymi, ktére mozna
wprowadzi¢ do:

- Strefy 1 i 2 zagrozonych wybuchem mieszanin gazéw, par i mgiet
z powietrzem, zaliczonych do grupy wybuchowosci IIC, IIB i IIA oraz
klasy temperaturowej T1, T2, T3, T4.

- Strefy 21 i 22 zagrozonych wybuchem mieszaniny pytu, widkien
palnych i aglomeratow lotnych widkien palnych z powietrzem
zaliczanych do grupy HIC, B i llIA.

Przed przystgpieniem do podfgczania zasilacza PM02.EX-*-
do platformy PL.**HRP.EX.* nalezy zapozna¢ sie z instrukcja
obsfugi zasilacza

Przed przystapieniem do rozigczania / podfagczania przewodu
zasilacza PM02.EX-*-2 do platformy, nalezy odfgczyé zasilacz
od zrédfa zasilania.

Zasilacz PMO02.EX-1-2 podtfaczony do platformy
PL.**HRP.EX.* tworzy system EX, ktory moze pracowaé
wyfacznie w Srodowisku zawierajgcym wybuchowe gazy i
pyly, sklasyfikowanym jako strefy: 2 i 22. Niedozwolona jest
praca takiego systemu w strefach 0, 20, 1, 21

> PP
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Podtgczenie zasilacza PMO02.EX-1-2 lub PMO02.EX-2-2 do platformy
PL.** HRP.EX.*, sprowadza sie do podtgczenia wtyczki, wyjsciowego obwodu
iskrobezpiecznego zasilacza, do ztgcza platformy oznaczonego jako DC
INPUTS.

PMO02. EX-1-2 Obszar strefy EX 2/22

&

AC 100+240V
50/60Hz

PL.**HRP.EX.*

Sposob podtaczenia zasilacza PM02.EX-1-2 do platformy PL.*.* HRP.EX.*

PMO02.EX-2-2 Obszar strefy EX 2/22

. ée
AC 100+240V

50/60Hz

PL**HRP.EX.*

Sposob podtgczenia zasilacza PM02.EX-2-2 do platformy PL.*.* HRP.EX.*
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11. WSPOLPRACA Z MIERNIKIEM WAGOWYM PUE HX5.EX-*

Po zestawieniu potgczenia platformy wagowej PL.** HRP.EX.* z miernikiem
wagowym PUE HX5.EX-* oraz ustawieniu niezbednych parametréw
komunikacyjnych, wynik wazenia platformy moze by¢ reprezentowany
na wyswietlaczu miernika wagowego.

Zestaw taki jest gotowy do pracy jako kompleksowe urzgdzenie wagowe
z wszelkimi funkcjami dostepnymi w oprogramowaniu miernika.

parametréow znajduje sie w ,lInstrukcji oprogramowania

j Szczegofowy opis oprogramowania miernika oraz konfiguracji
miernika PUE HX5.EX”.

11.1. Procedura uruchomienia miernika wagowego PUE HX5.EX-*

¢ Nacisnij przycisk [—d)— znajdujacy sie w lewej goérnej czesci klawiatury.

e Po zakonczonej procedurze startowej zostanie automatycznie
uruchomione okno gtéwne programu.

e Waga jest gotowa do pracy.

11.2. Okno gtéwne

Gtoéwne okno aplikacji mozna podzieli¢ na 4 obszary: goérna belka, okno
wagowe, obszar roboczy, ikonki funkcyjne.

Widok ogélny:
W \Wazeni ]
azenie PUE HX5.EX Y=
[ 0 |
@ kg
Towar: e
0.000 kg
Uzytkownik: Suma:
0.000 kg
/# ﬁ folieen il S
v (T )
v = e ] =
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11.2.1. Goérna belka

W Wazenie -
PUE HX5.EX

W gérnej czesci ekranu wyswietlone sg nastepujgce informacje:

Symbol i nazwa modu pracy.
Nazwa urzadzenia.

@ Symbol podtgczonej drukarki.

@ Symbol aktywnego potgczenia z komputerem.

11.2.2. Okno wagowe

Okno wagowe zawiera wszystkie informacje o wazeniu:

0.000.

11.2.3. Obszar roboczy

Pod oknem wagowym znajduje sie obszar roboczy.

Towar: Tara:
0.000 kg

Uzytkownik: Suma:
0.000 kg

Obszar roboczy skftada sie z 4 programowalnych widzetéw. Kazdy z moddw
pracy ma domysiny uktad widzetow ekranu gtéwnego. Uzytkownik moze
skonfigurowa¢ ten obszar zgodnie ze swoimi potrzebami. Szczegétowe
informacje o obszarze roboczym znajdujg sie w punkcie instrukcji dotyczacym
wyswietlacza.

11.2.4. lkonki funkcyjne

Ponizej okna roboczego znajdujg sie ikonki funkcyjne przyporzadkowane
do przyciskéw na klawiaturze wagi:
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Dla kazdego z dostepnych modéw pracy, uzytkownik ma mozliwo$¢
definiowania ekranowych ikonek funkcyjnych.

funkcyjnych znajduje sie w ,lInstrukcji oprogramowania

i Szczegofowy opis definiowania ekranowych  ikonek
miernika PUE HX5.EX”.

11.3. Poruszanie sie w menu

Poruszanie sie w menu programu wagowego odbywa sie za pomocg klawiatury
wagi.

11.3.1. Wejscie do menu

Aby wejs¢ do menu wagi, nalezy wcisna¢ przycisk E na elewacji wagi.
Po wejsciu do menu wagi pierwsza pozycja z listy jest wyrézniona zmiang
koloru tta. Poruszanie sie po menu wagi odbywa sie za pomocg przyciskow
obstugujacych strzatki kierunkowe.

Widok menu:

®
0 RADWAG
"
& = -2l 18
Mody pracy > 2 ABC DEF
& Bazy danych > 4 5 6
GHI JKL MNO
Raporty > m
20¢ §579
Komunikacja > PORS TUV WXYZ
Zlie Urzadzenia > 0 i
&0 F1 F2 ‘ F3 ’ F4 ’ F5 A | ooe | o
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11.3.2. Funkcje przyciskow menu gtéwnego

Wejscie w menu gtébwne wagi.
Szybkie wyjscie do okna gtéwnego.

Wyjscie o jeden poziom wyzej w menu lub rezygnacja ze zmiany

HD

parametru.
,_3/ Wyjécie o jeden poziom wyzej w menu.
e Kasowanie znaku w trybie edycji wartosci numerycznych i tekstowych.
Zmiana funkcji klawiatury w trybie edycji wartosci numerycznych
K i tekstowych.
wooe Wybér modu pracy

Zatwierdzenie/akceptacja wprowadzonych zmian.

Wyjécie o jeden poziom wyzej w menu lub rezygnacja ze zmiany
parametru.

Wybér grupy parametréw w goére menu lub zmiana wartosci
parametru o jedng wartos¢ w gore.

Wybér grupy parametréw, ktéra ma by¢ aktywowana. Po naci$nieciu
przycisku wyswietlacz pokaze pierwszy z parametrow wybranej grupy.

Wybér grupy parametréw w dot menu lub zmiana wartosci parametru
0 jedng warto$¢ w dot.

EERRE

11.3.3. Wprowadzanie liczb / tekstow

W zalezno$ci od rodzaju wprowadzanych danych do pamieci wagi
oprogramowanie posiada dwa typy pdl edycyjnych:
¢ pole edycyjne numeryczne (wprowadzanie: wartosci masy sztuki, wartosci
tary, itd.).
e pole edycyjne tekstowe (wprowadzanie wzorca wydruku, wartosci
zmiennej uniwersalnej, itd.).
W zaleznosci od typu pola edycyjnego zmianie ulegajg funkcje klawiszy
obstugiwanych przez uzytkownika.

Szczegofowy opis wprowadzania liczb / tekstéw znajduje sie
W ,,Instrukcji oprogramowania miernika PUE HX5.EX”.

11.3.4. Powrét do funkcji wazenia

Wprowadzone w pamieci wagi zmiany sg zapisywane w menu automatycznie,
po powrocie do okna gtéwnego. Powrét do okna gtdwnego moze odbywac sie
na 2 sposoby:
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e poprzez kilkukrotne nacisniecie przycisku , az nastgpi powrét do

wyswietlania okna gtéwnego,

e poprzez nacisniecie przycisku

()

, po czym nastgpi natychmiastowy

powrét do wyswietlania okna gtéwnego.

11.4. Komunikaty o btedach

12. WAZENIE

Przekroczony zakres masy startowe;.
Zdejmij obcigzenie z szalki

Przekroczony gorny zakres wazenia
Zdejmij obcigzenie z szalki

Wynik ponizej dolnego zakresu wazenia
Zamontuj szalke

Przekroczony zakres zerowania
Uzyj przycisku tarowania lub zrestartuj
wage

Przekroczony zakres tarowania
Uzyj przycisku zerowania lub zrestartuj

wage

Przekroczony czas operaciji
zerowanial/tarowania
Brak stabilizacji wyniku wazenia

Na szalce wagi umiesci¢ wazony fadunek. Gdy wyswietli sie znacznik ,
mozna odczyta¢ wynik wazenia. W celu zapewnienia diugotrwatego okresu
uzytkowania i prawidtowych pomiaréw mas wazonych fadunkéw nalezy:

44



TAK ’
Szalke wagi obcigza¢ spokojnie

i bezudarowo.
L "\
— Z
NIE
tadunki na szalce rozmieszczaé TAK
centralnie  (btedy  niecentrycznego
wazenia okresla norma PN-EN 45501
pkt. 3.6.2). [ \ \
[nl IJ rl_L IJ
w przypadku niecentrycznego
umieszczania tadunkéw na szalce nie
przekracza¢ potowy udzwigu platformy 12
dla tadunku umieszczonego przy jednej MAX MAX
z krawedzi szalki oraz jednej trzeciej
udzwigu platformy dla  tadunku hj1,£\3X
umieszczonego blisko rogu szalki.
NIE TAK

Nie obcigzac szalki sitg skupiona.

[ \
[ |

= o= =

NIE
NIE
Unika¢ bocznych  obcigzen  wagi, -
w szczegdblnosci bocznych udarow. ) N
[ [ = =y
e iy M"

13. WYKAZ PRZEWODOW POLACZENIOWYCH

Przewaod: platforma PL.** HRP.EX.* — Miernik wagowy PUE HX5.EX-*.
PT0327

Przewaod: platforma PL.*.* HRP.EX.* — Modut komunikacyjny IMO1-*.
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14. WYKAZ NORM
Urzgdzenie wykonane jest zgodnie z nastepujgcymi normami:

1. PN-EN 61326-1:2013-06 Wyposazenie elektryczne do pomiardw,
sterowania i uzytku w laboratoriach -- Wpymagania dotyczgce
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) -- Czes¢ 1: Wymagania
ogdlne.

2. PN-EN 61010-1:2011 Wymagania bezpieczenstwa dotyczgce
elektrycznych  przyrzgdéw  pomiarowych, automatyki i urzadzen
laboratoryjnych -- Cze$¢ 1: Wymagania ogoine.

3. PN-EN |EC 60079-0:2018-09 Atmosfery wybuchowe -- Cze$¢ O0:
Urzgdzenia -- Podstawowe wymagania.

4. PN-EN 60079-11:2012 Atmosfery wybuchowe -- Czes¢ 11:
Zabezpieczenie urzgdzen za pomocq iskrobezpieczenstwa "i’.

5. PN-EN 60529:2003 + A2:2014-07 Stopnie ochrony zapewniane przez
obudowy (Kod IP).
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