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1. KONFIGURACJA USTAWIEN PLATFORMY

Konfiguracji ustawien platformy HRP do komunikacji z wykorzystaniem
protokotu PROFINET dokonujemy za pomocg oprogramowania MWMH
MANAGER dostepnego na stronie web www.radwag.com. W zaktadce
KOMUNIKACJA>URZADZENIA nalezy wybraé¢ protokét Profinet a nastepnie
wprowadzi¢ adres IP, maske podsieci oraz nazwe urzadzenia w sieci Profinet.
Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji obstugi urzadzenia dostepnej
na stronie www.radwag.com.

2. STRUKTURA DANYCH
2.1. Rejestry wejsciowe

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset Diugosé [WORD] Typ danych
Masa 0 2 float
Tara 4 2 float
Jednostka 8 1 word
Status platformy 10 1 word
Prég Lo 12 2 float
Stan wejs¢ 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Proég dozowania szybkiego 76 2 float
Prég dozowania wolnego 80 2 float
Status kalibracji 100 1 word
Status procesu dozowania 102 1 word

Masa platformy — zwraca warto$¢ masy tadunku w jednostce aktualnej.

Tara platformy — zwraca wartosc tary platformy w jednostce kalibracyjne;.

Jednostka platformy — okresla aktualng (wyswietlang) jednostke masy
platformy.

Bit rejestru
0 - gram [g]
1 - kilogram [kg]
2 - funt [Ib]
3 - uncja [0z]
4 - karat [ct]
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| 5 | - Newton [N]
Przykiad:
Warto$¢ odczytana HEX 0x02. Postac¢ binarna:
BL/7 | B1/6 | BL/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 [ B1/1 | BL/0 | BO/7 | BO/6 | BO/S | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/L | BO/O
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Jednostka wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okresla stan danej platformy wagowe;.

Bit rejestru

0

pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

pomiar stabilny

waga jest w zerze

waga jest wytarowana

waga jest w drugim zakresie

waga jest w trzecim zakresie

waga zgtasza btgd NULL

waga zgtasza btad LH

waga zgtasza btgd FULL

Ol |([N[([O([O|A|W|N|F

potrzeba_kalibracji_czasowej / potrzeba_kalibracji_temperaturowej

Przykiad:
Odczytana wartos¢ HEX: 0x13

B1/7

B1/6

B1/5

B1/4 (B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0

0

0

0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Prog LO - zwraca warto$¢ progu LO w jednostce kalibracyjnej danej
platformy.

Stan wejsé — maska bitowa wej$¢ platformy.

Przyktad:

Odczytana warto$¢ HEX: 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1




Wejscia numer 1 i 2 platformy znajdujg sie w stanie wysokim

MIN — zwraca wartos¢ ustawionego progu MIN (w jednostce aktualniej)
MAX — zwraca warto$¢ ustawionego progu MAX (w jednostce aktualnej).

Prég dozowania szybkieqo — zwraca wartos¢ ustawionego progu dozowania
szybkiego (zgrubnego)

Prég dozowania wolheqo — zwraca warto$¢ ustawionego progu dozowania
wolnego (doktadnego)

Status kalibraciji

0x00 — kalibracja zakohczona poprawnie
0x01 — proces aktywny

0x02 — przekroczony zakres

0x03 — przekroczony czas

0x04 — proces przerwany

Status procesu dozowania — okresla status procesu:

0x00 — proces nieaktywny
0x01 - trwa tarowanie

0x02 — proces uruchomiony
0x03 — proces wstrzymany
0x05 — proces zakohczony

2.2. Rejestry wyjsciowe

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset | Dlugos$¢ [WORD] Typ danych

Komenda 0 1 word
Komenda z parametrem 2 1 word
Tara 6 2 float
Prog LO 10 2 float
Stan wyjs¢ 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Prég dozowania szybkiego 24 2 dword
Prég dozowania wolnego 28 1 word
Masa odwaznika kalibracyjnego 48 1 word




Komenda podstawowa - ustawienie odpowiedniej warto$ci realizuje
bezposrednio zadanie, zgodnie z tabela:

Bit rejestru Komenda
0 Zeruj platforme
1 Taruj platforme
5 Start dozowania
6 Stop dozowania
7 Start kalibracji wewnetrznej
8 Wyznaczanie masy startowej
9 Wyznaczanie wspétczynnika kalibracji
10 Zapis parametréw kalibracyjnych (masa startowa/wspétczynnik kalibraciji)
Przykiad:

Zapisanie rejestru wartoscig 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Spowoduje wytarowanie platformy.

Komenda wykonywana jest jednorazowo, po wykryciu
ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest ponowne
& wykonanie komendy z ustawionym tym samym bitem, nalezy
go najpierw wyzerowaé a nastepnie ustawi¢ na zadanag
warto$¢ ponownie.

Komenda zlozona - ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabela:

Bit rejestru Komenda

0 Ustawienie warto$ci tary dla danej platformy

Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy

Ustawienie stanu wyjsé

Ustawienie progu MIN

Ustawienie progu MAX

Ustawienie progu dozowania szybkiego

Ustawienie progu dozowania wolnego

N|o|ja(h[W|IN|F

Ustawienie wartosci odwaznika kalibracyjnego




parametrow komendy zfozonej”).

Komenda zlozona wykonywana jest jednorazowo, po
wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest
ponowne wykonanie komendy z ustawionym tym samym
bitem, nalezy go najpierw wyzerowac a nastepnie ustawi¢ na
zgdang wartos$¢é ponownie.

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
& parametru (adresy od 2 do 24 - patrz: tabela ,Wykaz

Przyktad:
Wystanie do wagi tary o wartoéci 1.0
Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

1. Komenda ztozona - wartos¢ 0x01 — czyli ustawienie tary.
2. Tara — wartos¢ 1.0 (Ox3F800000).

Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).

Prég LO — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

Stan wyjs¢é — parametr komendy ztozonej: okreslajgcy stan wyj$¢ platformy.
Przykiad:

Ustawienie w stan wysoki wyjscia nr 1 platformy.

Maska wyjs¢ bedzie miata postac:

B1/7 (B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 ( B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1

Po konwersji na HEX otrzymamy 0x01
Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow

1. Komenda ztozona - wartos¢ 0x02 — czyli ustawienie stanu wyjsé.
2. Maska wyjs¢ — wartos¢ 0x01.

MIN — parametr komendy ztozonej: warto$¢ progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).



Prég dozowania szybkieqo — parametr komendy ztozonej — wartos¢ progu
dozowania szybkiego (zgrubnego)

Préog dozowania wolneqo — parametr komendy ztozonej — wartos¢ progu
dozowania wolnego (doktadnego)

3. KONFIGURACJA MODULU PROFINET W SRODOWISKU TIA
PORTAL V14

Prace w srodowisku nalezy rozpoczg¢ od zatozenia nowego projektu, w ktérym
okreslona zostanie topologia sieci PROFINET ze sterownikiem MASTER,
ktérym w tym przyktadzie bedzie sterownik serii S7-1200 firmy SIEMENS.

Add new device

Device name:

|PLc_2 |
~ [ Controllers Z Device:
~ [ SIMATIC 57-1200
~ [ cPU
e P
» [l cPU 1211C ACIDCIRIy
Controllers = o
» LI CPU 1271C DCDCDC
= e
3 CPU 1211C DCIDCIRly
- o8 CPU 1214C DCIDCIDC
» LI CPU 1212C ACIDCIRly
L3 I"_u CPU 1212C DOIDCIDC
+ [j§ CPU 1212€ DCIDCIRY Article no: [ 6ES7 214-1AG40-0XB0 |
= P
HII » [ cPU 1214C ACIDCIRly Version: [vaz [=]
Vr\_[. CFU 1214C DODODC 5
[ Il 6E57 214-1AE30-0%B0 | Description:
g [l 6E57 214-1AG31-0XEO Work memory 100 KB; 24VDC power supply with
i . D114 x 24VDC SINKISOURCE, DQ10 x24VDCand
57 214- 0] ; y
B W& 1410{*3 AlZ on board; 6 high-speed counters and 4 pulse
¥ Ll CPU 1214C DCIDCIRly outputs on board; signal board expands on-
PC systems » [l CPU 1215C ACIDCIRly board 1i0; up to 3 communication modules for
I Tl serial communication; up to 8 signal modules
L I_‘!. SRR DC'IDC'IDC for 110 expansion; 0.04 msi1000 instructions;
» Ll CPU 1215C DOIDCIRly PROFINET interface for programming, HM and
» r‘_u CPU 1217C DCIDCIDC PLC to PLC communication
» h CPU 1212FC DCIDCIDC
» [ cPU 1212FC DODCRly ||
» h CPU 1214FC DCIDCIDC
» [l CPU 1214FC DCIDCIRlY
» r\_[l CFU 1215FC DO/DCIDC
» [l CPU 1215FC DCIDCIRlY
» [ill Unspecified CPU 1200 |

3.1. Import GSD

Korzystajgc z dotgczonego pliku konfiguracyjnego GSD nalezy dodaé nowe
urzgdzenie w Srodowisku. W tym celu nalezy uzyé zakladki OPTIONS
a nastepnie MANAGE GENERAL STATION DESCRIPTION FILES (GSD)
i wskazac Sciezke dostepu do pliku GSD.



nage general station description

X

Source path:

Content of imported p
[ File

D GSDMLV2 3-HMS-ABICI

ClusersluserDeskronlRadwanProfinerSamnlescl 1 1lAdditinnalFiles)

Przegladanie w poszukiwaniu folderu

GSD

e -

Info
Anybus-C .

> ]

. HYPERTRM
. MicroWIN
. NEW

. profinet 5Cl

. PUESLDInputTest
. Radwag Profinet Sample 1.0
Radwag Profinet Sample 1.0.backup

. Radwaa Profinet Samole 1.0 V13 SP1 | _Iﬂ
L4

o]

o]

Anuluj |

| De Install

|| Cancel |

Po pomysinym dodaniu pliku w liscie urzadzen mozemy juz odnalezé

interesujgcy nas modut ABIC-PRT:

logy view ||, Network view "—l]'f Device view |

Totally Integrated Automation
PORTAL

Options

I Network overview || Connections | |< | »

't" Device
w 57-1200 station_1
» PLC_1
* GSDdevice_1
b ABIC-FRT

Type

57-1200 station

CPU 1214C DCIDCIDC
GSD device

RT Migration (Fil=...

[<] i | >

v | Catalog

»perties ”"_i.'.lnfo y"ﬂDiagnostics |

|<Search>

[ Filter Profile:
2 5 Controllers
[ Hw
5 PC systems
5 Drives & starters
[ @ Metwork compaonents
[ Detecting & Monitoring
E Distributed 11O
5 Power supply and distribution
5 Field devices
[ Other field devices
» [ Additional Ethernet devices
~ (il FROFINETIO
] 5 Drives
] 5 Encoders
» 5 Gateway

<All=

{vvvwwvwvw-~

~ [l General
vp_u HMS Industrial Networks
w [ Anybus-IC PRT
vp_u Migration
[l RT Migration (FW 1 0

Il r7standard

10



Mozna juz utworzyé sie¢ skiadajgcg sie z jednego sterownika MASTER
oraz dodanego modutu SLAVE:

RadwagProfinetSampleSCL1.1 » Devices & networks

% Network 1§ Connections i J S ]

PLC_1 ABIC-PRT [ |
CPU 1214C RT Migration (F._. DP-NORM
PLC 1

"BMNE 1| |
PN/IE_1

3.2. Konfiguracja modutu

Na tym etapie nalezy zbudowaé sie¢ ztozong ze sterownika MASTER,
urzadzenia SLAVE (waga). Po podtgczeniu zasilania w srodowisku mozna
wyszukaé urzadzenia korzystajgc z funkcji ACCESSIBLE DEVICES. W efekcie
powinnismy odnalez¢ na liscie zarbwno MASTER jak i SLAVE:

Accessible devices [

; Type of the PGIPC interface: ’—LPN”E

[+]
PGIPC interface: Rl Realtek PCle GBE Family Controller [+] €

Accessible nodes ofthe selected interface:

Device Device type Interface type Address MAC address

Accessible device S7-PC 150 = 00-16-76-25-13-51

pro2 RT Migration (FW12x)  PNIIE 10.10.8.64 00-30-11-0D-EE-17
m ple_1 CPU 1214CDCIDCIDC  PNIIE 10.10.8.244 28-63-36-9CD1-12

|| Flash LED

Startsearch

Online status information: D Display only error messages
1 Found accessible device Accescible device [00-16-76-25-13-51]

@ =can completed. 3 devices found.

9 Retrieving device information...

Scan and information retrieval completed.

(i< S [> |

r Show 1 | Cancel

11



W dalszej kolejnosci nalezy okresli¢ adres IP modutu i jego nazwe w sieci
PROFINET. Po zaznaczeniu modutu w zaktadce PROPERTIES odnajdujemy
podmenu PROFINET INTERFACE gdzie wpisujemy adres IP oraz nadajemy
nazwe. Te ustawienia muszg by¢ zgodne z parametrami ustawionymi w menu
wagi. Nalezy pamieta¢ o tym zeby adres IP SLAVE znajdowat sie w tej samej
podsieci co adres MASTER.

< > |100% vl ~— - a < >

q Properties | %sinfo U] % Diagnostics |

General | 10 tags | System constants Texts
v General
Catalog information
w PROFINET interface [X1] IP protocol
General
(@ SetIP sddress in the project
v Advanced options Paddress: | 10 .10 .8 62
v w Real time settings
10 cycle
Hardware identifer
Identiécation & Meintenance

5 2
Hardwere identfier () 1P address is set directly at the device

PROFINET

[) Generate PROFINET device name automatically

PROFINET device name | FRO1

Converted name: |prot v

Mozemy przejs¢ do konfiguracji modutu. Na wstepie okreslamy rozmiar
rejestrow wejsciowych oraz wyjsciowych a takze definiujemy ich adresy
poczagtkowe. W tym celu z listy dostepnych modutéw INPUT oraz OUTPUT
wybieramy takie jak na zdjeciu ponizej. Maksymalny rozmiar danych
wejsciowych wynosi 110 bajtéw a wyjsciowych 52 bajty. W projekcie uzyto
domysinych adresoéw poczatkowych — 68 dla modutu INPUT i 64 dla OUTPUT:

ofinel

Totally Integrated Automation
i BE x U " PORTAL

A5ampleSCL1.2 (EX) » Ungrouped devices » ABICPRT [RT Migration (FW>=2.00)]

b Network view |[If Device view || Options

Devices

* ] BdvagPcineSampiesCLIZ (B0 A

Shar designation:

Deserption:

rkle no. | AEICHRT
Fimmare version: V3 05 - |> [information

| T (T P

12



View Incent  Ginline

e project 4| )

Projec  Edit

]t

Options Toals
X 9

Window  Help

LM E G ¥ coonline F cocifine

Totally Integrated Automation

PORTAL

B HD_SaveOuput IFC.
& 1D savepchnerou |

< ' >

| Details view

Hargware deniter
swneddais: o5
End address: (131

Organimton block: | — (#utomeric upders

Pracers image

Prcject View mzen online Oprion:

5 O st | X %D

T P

| .ix Frofinetioput | i Hi_profinen... [ 25 Profnesous

[ Topology view |y Metwork I Device view || Options )
(B2 | 4 e 4 | [ Device overview | Eli
s W - Moduke fack skt Lm—§
T - socess 0 o | S FICH
nen device . )
th bees L nemoris = W rpuroeibees i R, o A T |
~ L@ PLC_T [CPU 12140 DODCDC] 1 e r - - + @ Head module =
input 032 bytes1 CE]
+ [ i
; input 016 by PR —
1ot 004 bysen_1 — o]
o
Cutpet 022 b1 o s
Output 16 Byt ° 6
~| o 7 v
AL 1008 a < >
- [ Saveinput
B HD_Saveinput IFE1] [ Properties | info_0)| % Diagnastics
& o _severrotnemnp [ General | 10 tags | Systom constants | Toxts | ]
W rorpuroen] pa— A
 HO_Protnetnput] . U0 addresses H
* i swecueus Vo adaresses T =

3 | information

Totally Integrated Automation

PORTAL

S R T P P
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Duices [& Topology view | Network view |1} Device view || Options el
- F

: (o= Device overview | H
L . e o :
_: i T - amcem c o | s il |2
Add news device v = = el |8
N i 1nput D64 Byurs_1 o 1 o [ =

= [ PC_1 [GR) 121G 0GDCD] b e - » [ Hesd mosule &

evce certgrtion + [ ie

Do g Input 816 bynes_t [ 3 - =

) Onfne & diagnostis s v

- 5 Pregram biocks — o

W Ao nebisck . ;

- 5 e = E

® o [c81) - > H

* [z Seveinput

o _savemnpus ] =

& 1o saveprnesny [ General [ 10 tags | System constamts | Temts | =

W H0_input[081] Y — g

§ HD_Proineinput L EEmEE O addresses B
il ¥ rardunre idensifer Output addrosses o

- staradde 6 ¥

st (35 H

egapimtion block o upin =
fracess image: | ~unomase updsie -
name .
> [information




Na tym etapie mozna zatadowaé do sterownika konfiguracje sprzetowag
i mozna przystgpi¢ do zatadowania danych do sterownika:
window Help
t’l‘ [!! m r;;r ﬁMOHIinE 1@' Goofﬂmeégh? [E [E)(J :I _U
RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » Devices & networks

|E-F Topology view "h-g-h Network view |l Device vie

J" p{] Network; ﬂu Connections | HMI connection TL: % _‘_j 4 :_". J MNetwork overview Connections
. ¢ | Device Type
; E ¥ 57-1200 station_1 57-1200 statiol
| [ P PLC1 CPU 1214C DO
PLC_1
CPU 121 [lf Device configuration * GSDdevice_1 GSD device
Change device = » ABIC-PRT RT Migration (F\
= <
B M ocut Crl+X -
[E5) copy cirl+C .
:5 Paste Ctrl+v -
% Delete Del
Rename F2
e
Highlight DF 1 tem /10 systs
( @ D ighhg master system | SystEM — E ‘ ‘ " m |

& Go to topology view

Compile 3
Genera -
Download to device

|§. Properties ”"_i.‘.lnfo ||ﬂ Diagnostics ‘

Hardware and software (only changes)
- General & Go online Ctrl+K Hardware configuration
Proje; mﬁ Go offline Crrl+l Software (only changes)
[%| Online & Ctrl+D Software (all}

Mame: ‘ £7-1200 station_1

Crrl+Shifi+C fomment: E

—1  Denemerion Ale o Emtme _

Po pomysinej kompilacji i wezytaniu kodu MASTER i SLAVE powinny nawigzaé
poftgczenie. Mozna to sprawdzi¢ przechodzgc do potgczenia ONLINE.
Powinnismy uzyska¢ wynik jak ponizej.

14



Project tree

- |—_'| RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX)
ﬁ Add new device
é Devices & networks
~ (5§ PLC_1 [€PU 1214C DC/DC/DC] 4o
n Device configuration
4| Online & diagnostics
= |a Program blocks
B Add new block

¥ (%] Hardware - ]
4 ﬁ;_?' SaveOutput .

b E’i Technology objects
» @ External source files
- [a PLC tags Q9
i Show all tags
ﬁ Add new tag table
%2 Defaulttag table [54]
% Input [14]
% Output [10]
Q Profinetinput [17]
Q ProfinetOutput [16]
v [ PLC data types
b |52 Watch and force tables
» [i Online backups
4 Traces
b r_i‘l Device proxy data
@i Program info
Fi-l PLC alarm text lists
4 [i Local modules
v [l Distributed 1i0

&)<

Dalszym etapem bedzie tworzenie kodu programu.

15



4. APLIKACJA DIAGNOSTYCZNA

Tworzenie aplikacji najlepiej zacza¢ od zdefiniowania nazw symbolicznych
rejestréw wejsciowych i wyjsciowych. W tym celu korzystamy z gatezi drzewa
projektu o nazwie PLC TAGS. Na potrzeby tego przyktadu stworzono tablice

tagdéw jak na rysunku ponizej:

Devices

3%

v [q PLC tags

o~
i% Show all tags

B Add new tag table

2 Default tag table [55]

25 complimentary[2]

3 Input [14]

% Output [10]

By Fronetinput 21T [
g ProfinetOutput [10] ‘

Tablice INPUT i OUTPUT odnoszg sie do fizycznych wejs¢/wyjé¢ sterownika
MASTER i nie majg znaczenia w tej aplikacji. Rejestry wejsciowe i wyjsciowe
modutu PROFINET okreslono w tablicach Profinetinput oraz ProfinetOutput.
Ponizsze rysunki prezentujg nadane nazwy symboliczne i adresacje:

|@Tags |@ User constants

=2 B [Ta =
Profinetinput
Name Data type Address a Retsin  Acces.. Writa. Visibl. Monitorvalue Comment
1 @ mass Real %ID68 =] (=) M 253
2 @ tare Real %ID72 ™ - M 1253
3 @ unit Word %76 =) (=] M 1620001
4 @ stats Word %IWT8 ™ (=] M 162020F
5 @ w Real %ID80 ™ ™ M oo
5 @ inputs Word %IW134 ™ (=) M 1620000
7 @ min Real %ID136 =) (=) ™M oo
8 @ max Real %ID140 ™ - ™M oo
9 @ threshold_dose_coarse Real [E] D144 E2) ™ (=) M soo0
10 4@ threshold_dose_fine Real %ID148 ™ ™ M 9%00
11 @ calibrstat Wiord %IW168 =) (=] M  16%0000
2 @ dosestat Word %IW170 =] - ™ 16%0000
13 ™ ™ 2]
@ Tags & User constants
=& B [T =
ProfinetOutput
Name. Data type Address Retain | Acces... Writa... |Visibl... Monitorvalue Comment
1 @ cammand Word %QWE4 ~ ™ M 1620000
2 4@ complexcommand Word %QWES (=) =) ™ 1620000
3 @ settare Dword %QD70 (=) =) M  16#0000_0001
4 @ setlo Real %QD74 (=) =] M a0
5 @ outputs Word %QW78 ™ =] M 1620002
6 @ setmin Real %QD80 ~ =] M 2000
7 @ setmax Real [E] %qp84 [+] - ™ ™M 12232
8 4@  setthreshold_dose_coarse Real %QD88 - ™ M 24244
9 4@ setthreshold_dose_fine Real %QD92 ~ ™~ M sssss
10 4@ set_calibr_mass Real %QD112 =) =) M 20000
- ; N
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Zeby nie pracowaé bezposrednio na fizycznych wejsciach/wyjsciach modutu
warto stowrzy¢ bloki danych zawieracjgce reprezentacje tych rejestrow oraz
stworzy¢ fukncje ,przepisujgce” warosci pomiedzy nimi. W tym celu tworzymy
grupe HARDWARE w gatezi PROGRAM BLOCKS oraz definiujemy bloki
danych jak ponizej:

Devices

e
R
=

B Add new block

~ [iz] Hardware
4 Main [OB1]
& L Savelnput
48 HD_Savelnput [FC1]
48 HD_SaveProfinetinp...
@ HD_Input [DE1]
@ HOD_Profinetinput [

~ [i:] SaveOutput
48 HD_SaveOutput [FC...
48 HD_SaveProfinetOu...
@ HD_Output [DB2]
@ HD_ProfinetOutput ...
[J r\_* Technoloegy objects
[J External source files
~ I:g PLC tags
% Show all tags

ﬁf‘-.dd new tag table
al i |

Bloki HD_OUTPUT i HD_INPUT odnoszg sie do fizycznych wejsé/wyjsé
MASTER i nie majg znaczenia dla tego projektu. Bloki HD ProfinetOutput oraz
HD_Profinetinput reprezentujg interesujgce nas rejestry wejs¢/wyjs¢ modutu
PROFINET wagi. Wyglgdajg one jak ponizej:

RadwagProfinetHRP1.0 ang » PLC_1 [CPU 1214C DUDCUDC] » Program blocks » Hardware » Savelnput » HD_Profinetinput [DB3]

=F 2¢ B, B = 9 Keepactualvalues [gg Snapshot ™y ™, = Copysnapshots tostartvalues [ (- Load startvalues as actualvalues [y Bl =H
HD_Profinetinput
Name Data type Start value Retain Accessiblef... Writa... Visiblein .. Setpoint | Comment

1 @ v Static

2@ mes Real a ~ =) =) (m}

s as tare Real 0.0 (m] (=) =) (=) =)

i las unit Word # (=] =] =) =) ]}

5 @@=  status Word (=] ™ =] =) 0

6 @ o Real (m] =) =) ™ =]

7 la@s  inputs Word i# =] ] ] =] m]

E @ min Real [E) 1620 0 1 & ™~ ™ (]

I Y max Real (m] =) ~ ~ =]

10 @s threshold_dose_coarse  Real (] =] =] =] o]

1la = threshold_dose_fine Real (m] (=] ™ ~ ()]

2@ calibr_status Word (m] =] ™ ™ (=]

13 @=  dose_status Word (m] ~ =] ™ (]
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[CPU 1214CDUDUDC] » Program blocks » Hardware » SaveOutput » HD_ProfinetOutput [DB4]

=F @F B, B = °7 Keepactualvalues [gg Snapshot ®h ™, Copysnapshotstostartvalues | (% Load startvalues as actualvalues W, B

HD_ProfinetOutput

ful

Name Data type Start value Retain Accessible f... Writa... Visiblein .. Setpoint Comment

1 4@~ sttic

2 @= command Word 16#0000 (|} ™ =) =) (m]

S @=  complexcommand Word 16#0000 B ™ ™ ] m]

4 @e settare Real 10 @] =] =] =] 2 |
5 @=  setlo Real 40 m)| ™ ] ] o]

6 [@=  outputs Word 16#0002 (=] =] ~ ™ ~

7 @=  setmin Real 2000 2 ] =] =] o]

& l@s  setmax Real 12234 B ™ =) ™ =]

9 4@ s threshold_dose_coarse Real 44444 0 ™ ~ ~ -
1040 = threshold_dose_fine Real 888.88 (=] =] ~ ~ (m]
1@s calibr_mass Real 2000.0 (=] ™ ~ ~ =]

Funkcje przepisujgce wartosci pomiedzy fizycznymi wejsciami/wyjsciami
modutu mogg wygladaé jak ponizej:

RadwagProfinetHRP1.0 ang » PLC_1 [CPU 1214C C] » Program blocks » Hardware » Savelnput » HD_SaveProfinetinput [FC3]

=z > 6, =Fa
HD_SaveProfinetinput

@ eana=s

Hlas Faed & 77 &

Name. Data type Defaultvalue  Comment
1 4@ v Input |
2 . Add ne
3 @ v output
=R || . o rone wne. oy teon
1 etInput”.mass }  "HD ProfinetInput” 08[A
2 }  "HD ProfinetInput” DB
3 }  "HD_ProfinetInput” 08
4 }  "HD ProfinetInput" 0B
i 5 }  "HD_ProfinetInput” 0B _
[ 3 }  "HD_ProfinetInput” $DB|
b 7 }  "HD_ProfinetInput” 0B
P 8 }  "HD_ProfinetInput” $DB|
9 )  "HD_ProfinetInput” 0B
10 }  "HD ProfinetInput” $DB,
}  "HD ProfinetInput" 0B
}  "HD ProfinetInput" 0B
< [T []100%
RadwagProfinetHRP1 PLC_1 [CPU 1214C ] » Program blocks » Hardware » SaveOutput » HD_SavePr
= = 2 [ - e — e =
Pk EFER AR =T caaR Y Fad & T & El
HD_SaveProfinetOutput
Name Data type Default value Comment
1 4@~ Input N
2 = add =
3 @ v ouput []
T
=
RS B || e o ron weme. o ) tron
}  “cammand” QWed
}  “complex command” 2QWEE
}  vset tare" QD70
et 1o"; P "set lov 20074
B -outputs; }  “outputs® 20H78
[ b "set min" 20080
] b "set max" 50084
P ; P  "set threshold dose coa... $0D88
b "set threshold dose_fine" 30092
}  "set_calibr mass" 10D112
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Pozostaje w gtéwnej petli programu wywotac¢ interesujgce nas funkcje.

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214C DUDCUDC] » Program blocks * Hardware » Main [OB1]

Wi i, EAEREgtEHF  CcdEd =B sadl s Fad & 76
Main
Name Data type Default value Comment
1@ v Input
2 @-= Initial_Call Bool Initial call of this OB
2 @-n Remanence Bool =True, ifremanent data are available
4 lan ~ Temp
5 L] <Add new>
6 |40 ¥ Constant

CASE.. FOR... WHIL

I “or. Tono. Do

(+..4) REGION

[eD_saveInpuer () ; "HD SaveInput" SFCL
"HD_SaveQurput” () ; "HD_SaveOutput” $FC2

etInput” () ; "HD_SaveProfinetInput” £FC3
finetOutput” () ; "HD_SaveProfinetOutput” $FC4

Po kompilacji i zatadowaniu programu do sterownika w bloku danych mozemy
odczytac interesujgce nas rejestry wejsciowe (MONITOR ALL) oraz zapisywac
rejestry wyjsciowe (np. poprzez zmiang START VALUE i LOAD START
VALUES AS ACTUAL) modutu SLAVE.

Przyktadowa funkcja zapisu rejestru wartoscig 0x01 (zerowanie platformy):

RadwagProfinetHRP1.0 ang » PLC_1[CPU 1214C DUDUDC] » Program blocks » Hardware » Main [OB1]

d T L, ERER8r @R B a =Y cEaEdas Fad & T =
Main
Name Data type Default value Comment
1 <@ > Input (o]
2 an Initial_Call Bool Initial call of this OB =
3 @a-s Remanence Bool =True, ifremanent data are available |~

Ir.. CASE. FOR WHLE. () geqon
Network 2: A
T 41000
P "memo” £M100.1
“Input0_0" £10.0 —
»[ "HD_ProfinetOutput” 3DB4
"HD_ProfinetOutput”.com...
}  "HD_ProfinetOutput™ $DB4. =
END
i~
Rl ] [0[>] [100% B oy
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