EtherNet/IP™

Protokot komunikacji miernika PUE HX7

INSTRUKCJA OPROGRAMOWANIA

ITKP-28-01-06-20-PL

RADWAG WA

ZAAWANSOWANE TECHNOLEG,;EE “',gfvgN ICZNE




EtherNet/IP™ to znak towarowy firmy ODVA, Inc.

CZERWIEC 2020

2 "Uzyte rysunki, zdjecia, grafiki maja charakter pogladowy."



SPIS TRESCI

1. STRUKTURA DANYCH ...ttt bbbt 4
L1 AAIES WEJSCIOWY ...ttt h st h et e bttt e ekt e e h et e e ht bt e b e e e sbe e e e ab e e e be e e 4
1.1.1. Wykaz zmiennyCh WEJSCIOWYCH ......cc.uuiiiiiiiiiiee et 4

1.1.2. Opis rejestrow WEJSCIOWYCR..........coiiiiiiiiiiiiiii i 4

L2, AAIES WYJSCIOWY ...ttt ettt ettt ekttt s e h et et e ke 4 bt e e sk bt e e s e e e eab et e bbb e e bt e e e st e e e neeeaans 6

1.2.1. Opis rejestréw wyjsciowych

2. KONFIGURACJA MODULU EtherNet/IP W SRODOWISKU RS LOGIX ..
2.1 KONFIGUIACTA RSLINXS ...ttt stttk bbbkt b bbbt btk ettt e st e e ne 10
A o (o)1= = 5] Mo Lo b RSP PRTOPPPRPPRN 11




1. STRUKTURA DANYCH

1.1. Adres wejsciowy

1.1.1. Wykaz zmiennych wejsciowych

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Masa platformy 1 0 2 float
Tara platformy 1 4 2 float
Jednostka platformy 1 8 1 word
Status platformy 1 10 1 word
Prog Lo platformy 1 12 2 float
Masa platformy 2 16 2 float
Tara platformy 2 20 2 float
Jednostka platformy 2 24 1 word
Status platformy 2 26 1 word
Prog Lo platformy 2 28 2 float
Status procesu (Stop, Start) 64 1 word
Stan wejsé 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Numer serii 84 2 dword
Operator 88 1 word
Towar 90 1 word
Kontrahent 92 1 word
Opakowanie 94 1 word
Receptura 100 1 word
Proces dozowania 102 1 word

1.1.2. Opis rejestrow wejsciowych

Masa platformy — zwraca wartos¢ masy danej platformy w jednostce

aktualnej.

Tara platformy — zwraca wartos¢ tary danej platformy w jednostce

kalibracyjne;.

Jednostka platformy — okresla aktualng (wyswietlang) jednostke masy danej

platformy.



Bity jednostki

0 gram [g]

1 kilogram [kg]

2 karat [ct]

3 funt [Ib]

4 uncja [0z]

5 Newton [N]
Przyktad:

Warto$¢ odczytana HEX 0x02. Postac¢ binarna:

B1/7 (B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 ( B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Jednostka wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okresla stan danej platformy wagowe;j.

Bity statusu

0 Pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

Pomiar stabilny

Waga jest w zerze

Waga jest wytarowana

Waga jest w drugim zakresie

Waga jest w trzecim zakresie
Waga zgtasza btad NULL
Waga zgtasza btad LH

Waga zgtasza btad FULL

(N[Ol |BR|W|N|F

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x13

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Prog LO - zwraca wartos¢ progu LO w jednostce kalibracyjnej danej
platformy.




Status procesu — okresla status procesu dozowania lub recepturowania:

0x00 — proces nieaktywny
0x01 — proces uruchomiony
0x02 — proces przerwany
0x03 — proces zakohczony

Stan wej$¢ — maska bitowa wejS¢ miernika. Pierwsze 4 najmtodsze bity
reprezentujg wejscia terminala wagowego.

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x000B

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Wejscia numer 1,2 i 3 terminala wagowego znajdujg sie w stanie wysokim.

MIN — zwraca wartos¢ ustawionego progu MIN w jednostce aktualne;.
MAX — zwraca warto$¢ ustawionego progu MAX w jednostce aktualnej.

Numer_serii — zwraca warto$¢ numeru serii. Akceptowane sg tylko wartoSci
numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — zwraca wartos¢ kodu zalogowanego operatora.
Towar — zwraca warto$¢ kodu wybranego towaru.
Kontrahent — zwraca warto$¢ kodu wybranego kontrahenta.
Opakowanie — zwraca wartos¢ kodu wybranego opakowania.
Receptura — zwraca wartos¢ kodu wybranej receptury.

Proces dozowania — zwraca warto$¢ kodu wybranego procesu dozowania.

1.2. Adres wyjs$ciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset Ditugos¢ [WORD] Typ danych
Komenda 0 1 word
Komenda z parametrem 2 1 word
Platforma 4 1 word
Tara 6 2 float




Prog LO 10 2 float
Stan wyjs¢ 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Numer serii 32 2 dword
Operator 36 1 word
Towar 38 1 word
Kontrahent 40 1 word
Opakowanie 42 1 word
Receptura 48 1 word
Proces dozowania 50 1 word
1.2.1. Opis rejestrow wyjsciowych
Komenda podstawowa - zapisanie rejestru odpowiednig wartoscig
spowoduje wywotanie nastepujgcych akgji:
Numer bitu Akcja
0 Zeruj platforme
1 Taruj platforme
2 Wyczys¢ statystyki
3 Zapisz/Drukuj
4 Start procesu
5 Zatrzymanie procesu

Przykiad:

Zapisanie rejestru wartoscig 0x02

B1/7 (B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 ( B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Spowoduje wytarowanie wagi.

Komenda wykonywana jest jednorazowo, po wykryciu
ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest ponowne
A wykonanie komendy z ustawionym tym samym bitem, nalezy
go najpierw wyzerowac¢ a nastepnie ustawi¢ na zadang
wartos$¢ ponownie.




Komenda zlozona - ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabela:

Numer bitu | Akcja

o

Ustawienie wartos$ci tary dla danej platformy

Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy

Ustawienie numeru serii

Ustawienie stanu wyjsé

Wybor operatora

Wybor produktu

Wybér opakowania

Ustawienie wartosci progu MIN

Wybdr kontrahenta

Ol ([ N|olO|d|W|[(N]|F

Wyboér magazynu zroédtowego

[uy
o

Wybér magazynu docelowego

Iy
[N

Wybér procesu dozowania

JEn
N

Ustawienie warto$ci progu MAX

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
parametru (offset od 4 do 50 - patrz tabela rejestrow

A wyjsciowych)

Komenda z parametrem wykonywana jest jednorazowo, po
wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest
ponowne wykonanie komendy z ustawionym tym samym
bitem, nalezy go najpierw wyzerowa¢ a nastepnie ustawi¢ na
zgdang wartos¢ ponownie.

Przyktad:
Woystanie do wagi tary o wartosci 1.0 dla 1-szej platformy.
Wykonanie komendy wymaga zapisania 3 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x01 — czyli ustawienie tary.

offset 4 — numer platformy wagowej, do ktérej chcemy przypisa¢ tare- warto$¢
0x01 dla pierwszej platformy.

offset 6 — wartos¢ tary w formacie float - 1.0.

Platforma — parametr komendy ztozonej: numer platformy wagowej (1 lub 2).

Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).



Prég LO — parametr komendy zlozonej: wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjnej).

Stan wyj$¢ — parametr komendy ztozonej: okreslajgcy stan wyjs¢é miernika
wagowego i modutu komunikacyjnego.

Przykiad:
Ustawienie w stan wysoki wyjs¢ nr 1 i 3 terminala wagowego.

Maska wyjs¢ bedzie miata postac:

B1/7 (B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 ( B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Po konwersji na HEX otrzymamy 0x05
Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - warto$¢ 0x08 — czyli zapis stanu wyjsc¢.
offset 14 — maska wyjs¢ 0x05.

W efekcie wyjscia numer 1 i 3 zostang ustawione w stan wysoki.

MIN — parametr komendy ztozonej: warto$¢ progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

Numer__serii — parametr komendy zlozonej: wartos¢ numeru serii.
Akceptowane sg tylko wartosci numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — parametr komendy ztozonej: kod operatora (tylko numeryczny).
Towar — parametr komendy ztozonej: kod towaru (tylko numeryczny).

Kontrahent - parametr komendy ziozonej: kod kontrahenta (tylko
numeryczny).

Opakowanie — parametr komendy zlozonej: kod opakowania (tylko
numeryczny)

Receptura — parametr komendy ztozonej: kod receptury (tylko numeryczny).

Proces dozowania - parametr komendy ztozonej: kod procesu dozowania
(tylko numeryczny).




2. KONFIGURACJA MODULU EtherNet/IP W SRODOWISKU RS
LOGIX

2.1. Konfiguracja RSLinxs

Prace w $rodowisku nalezy rozpoczaé od Kkonfiguracji urzadzen
w oprogramowaniu RSLinx. W tym celu nalezy doda¢ modut EtherNet/IP wagi
korzystajgc z pliku EDS oraz narzedzia EDS Hardware Installation Tool.

Registration
Electronic Data Sheet file(s) wil be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

' Register a single fie
€ Register a drectory of EDS fles I Lool

Named:

[ Browse.

Select an EDS file
N > Tenkomputer > Pulpit > EDSfiles v o O Przeszukaj: EDS files
Organizuj v Nowy folder B~ @
() jLreeamenieioml o A oo - Data modyfikoci = Roamiar
¥ Pobrane  # [7] 005A000C00020300.eds 2013-01-25 13:41 Plik EDS 13KB
5] Dokumenty # \j EDS_ABIC_EIP_V_1_7.eds Plik EDS 13KB
&) Obrazy * [] EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds Plik EDS 13K8
EDS files [] EDS_ABIC_EIP_V_3_0.eds Plik EDS 13K
Pobrane
rslogix 500 v10
updatel
@ Onedrive
[ Ten komputer
s HBCD PE X84 (D:) v & >

Po podtgczeniu wagi oraz sterownika Master do sieci do sieci (nalezy zadbaé
zeby wszystkie urzgdzenia oraz komputer PC znajdowaly sie w tej samej
podsieci) powinny by¢ one widoczne jak na rysunku ponize;j.

&y RSLinx Classic Lite - [RSWho - 2] - o x
@ File View Communications Station DDE/OPC Security Window Help _8x
& 18]

P pucbrawse ik | h[Rg

Browsing - node 10.70.3.86 found

=120 Workstation, DESKTOP-GRIGMSS —
- Linx Gateways, Ethernet E i
[#% AB_ETHIP-1, Ethernet 10.10.3.100 10.10.3.86
-2 10.10.3.100, MicroLogix1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D... Anybus-IC Eth...

10.10.3.86, Anybus-IC EIP, Anybus-IC EtherNet/IP(TM)

For Help, press F1 [ [NUM 01/21/20 [10:25AM /)
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2.2. Projekt RSLogix

Prace w srodowisku rozpoczynamy od zatozenia nowego projektu. W oknie
wyboru sterownika zaznaczamy PLC, ktory bedzie komunikowat sie z waga.

o

Haip

For e press F1
ﬂ P Wpisz tu wyszukiwane stowa

Po zatwierdzeniu wyboru przechodzimy do okna projektu. Nastepnie nalezy
dokona¢ konfiguracji interfejsu komunikacyjnego sterownika. W tym celu
w drzewie projektu wybieramy CHANNEL CONFIGURATION>CHANNEL 1.
W tym miejscu mozemy zadeklarowa¢ wiasciwosci tego kanatu komunikacji
takie jak adres IP czy maska podsieci.

jindow Ve

C— A AR = I S
w a -\E....M..-_.. . I
| [iokan 1] [Facmtis [1] I e Torm— x
2 i Node. 04 Vour A0,
o Cramat |
Muoweans [SI@ 1T Wior AL AE-3
= L Pomet Al wx|@xna Omer [ <] P
a@nw
& 20 Convoter T CONTIACTOR =
Convom nspans i rosens [DEOENES stis b Faeby
e s Phit [T ™ a0
oo e : B Anm
S e, N o i
= 1 CoameiContrton Gy A [T
=0 Pogran Flea Defat Doman Nave: WA
| svse. ‘
8 v 7= 1 ™ e
& uo2- Secoruy Nome Server [0 5 6 0 Do a1
S0 PGt (= \
espuimean 9 B00TP Bt [~ D42 Ene P 3
i 1 T S0 et [ SHTP Gt Gl g gy Tt 15 i
- sTA - v
5o [E . e
Toomen e
- commn
e - CONTROL. L 7 Ado Negotete
- arecen Potsemmy [T 000een A e G ] et
P8 RLOAT Copy Work
e S awn
GI0 - MESSAGE Comer [ = e
= d
- P
V2. Awvsus oot
" TE by
Preouassas
P e ™ awio
N T ALY B L
W17 - STATUS ALY oo : B
P-tons
Fis-uassna ] |z | e |
0. TARE A2 >
21 - UNT A2 b s
« e > . ]| o
For Help, prezs F1 - -
P Wpisz tu wyszukiane siowa I - | ] - &
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Po dokonaniu konfiguracji warto sprawdzi¢ czy jesteSmy w stanie potgczy¢ sie
z PLC (online) i zatadowac projekt (download).

Nastepnym krokiem bedzie dodanie nowego szczebla w drabinie projektu
(rung) i umieszczenie w nim funkcji MSG stuzgcej do odczytu danych z wagi.
Zanim dodamy funkcje nalezy w drzewie projektu doda¢ nowe pliki danych
(data files). Beda to dwuelementowe pliki typu MG (message).

St

™ Sk Wb Ay st
i s

T Locs I — |

c ~ s 7 Now
™ Marcy Mokle / Dot [~ Wb Vi Dt

o e b

For el prs P

P Wpisz uwyszukiwae siows

oraz RIX.

c ~ s 7 Now
™ Marcy Mokle / Dot [~ Wb Vi Dt

o e b

© [ifinmz

For el prs P

P Wpisz uwyszukiwae siows

Nalezy rowniez dodac 2 pliki typu INTEGER, w ktérych bedg przechowywane
dane odczytane z wagi oraz te, ktére do wagi bedg wysytane.
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W przykiadzie stworzono plik ANYBUS IN (N9) o rozmiarze 120 bajtow oraz
ANYBUS OUT (N12) réwniez o rozmiarze 120 bajtow.

A - AL SN = R R

e ]

B 551 o — x
# vo2 r

523 v P | e 0
8 Cros Ratrance

Genesl

o
[ Copy e
o w034
Dw w0
= :
0 - cor unen i
1 1es-omeraron Rl
P 100 aRmLe ¥ S =
< > [anuer £ | ]
ForHe, pess 71

P Wpisz t wyszukiwane siows

&
DWE& CIENS JdRamvEAQO|e] -
[ oz B R e
-0
o e U Y S
—TeTE k sTeTa
eyl
T3 8 One e Propenes x
s e 3 |
T
o o | e 12
. 9 | Tipe: N
o o |
4 & | tone: [INCEEE
e |
4 F f
o[ |
Cobaes 1
E
e J ER = L
Seme
=
=
- G
r -
o O, o e P, |
0 Farouax
B 13- oThuuseR
B 1as-oremaTon
1 10 - aRTELE v [
« > [aners e |
Fortidg preF1

D Wpisz tw wyszukiane siowa

Mozemy juz dodac¢ funkcje MSG, jedng do odczytu danych i drugg do zapisu.
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£ RSLogi Miro Stater Lite - RADWAGETHIPHIT o x
Fle Edt View Seach w
D&

o {
m oo i

Diver 28 ETHP Node 04

NI

ERERE-AlE
B ese 3 o
6 MSG - MG100:1 (1 Elements) (oo

[Geneal] Musbon | Send D] Facove s

ConolBs

e St 101 5]
e Sk Carnactin 581 ]
AwingEvmcorn EW1 0]

et
ke e )
= ol
BE— e ——|

Nerwso Ensied N 1]

ok e () Mot )
Eoertnd Roding ko FMFEA) e
Sl T — L Enoe Codebest 0
Gl e [L] (0o [:]‘
nasrceed £ oot (5]
st tbed [ (doct [

EnorDescrgtion

Noenars

A NFe2 lel ’ o

For Help, press I

£ Wpisz wwyszukiwane siowa

Konfiguracja sprowadza sie do podania:

Channel — wybieramy 1 (integral), co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — to nasz plik do odczytu danych.
Size in Bytes — 120 — rozmiar tablicy rejestrow wejsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:0 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.

Instance: 64.

MulitHop: Yes.

Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop, gdzie wpisujemy adres IP
wagi.
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8 RSLogi Micro Starte Lite - RAOWAGETHPHY1D
Fie Gt View Seach Comms Toch Wedow Hep

L 1-] v Jowe R AR = IR
@unooemmm a
Notd 8] [Foes insed |1
[Tl o] |
W argial ¥
0 - conmmor -
B MSG - MG10:0: (1 Bements) oo ]

Gerens (Vo0 | Send Dt | Rsceie Data|

1 2 Ol Rencve!
oo 36— ud oo
) T
e 0108701

. > | birneea el |
Forbids pr 1

P Wpisz tu wyszukiwane slows

Analogicznie tworzymy funkcje do zapisu danych w wadze:

£ RStog Micro Stater Lt - RADWAGETHIPHXT
Fle Bt View Seach Comms Tooh Wvow Hep

D e e Y ) S
- NoFores In [@ oo mew
Diver AB_ETHP1 Node - 0 | [ALPIK_Compummtnn_ Woveriagis
o B Al e
EEIMSG- MG101 - (1 Eements) |
G| Mbiop | Send D | Receive Data]
T e
By oncee#tmad e 103 0]
[ e e — Bk Comeckon 63T
o Amstng Evecsin EW 0]
— £ EwERE
3
B sz S Message dore ON) [1]
0 re-roar - A Mvm'wwlqlSV\E
B rs-anvsusn — Messogn Enabled (EN}
R |3t st ) e ]
- 1 Eeended Routng o Fiefib =
s SovcnCombed || gt 0
Close bt [ Mect L]
intance e Wech [150 ]
e
— r—
e
D ra7-uax
D w25- o7 mumser
D a3 - oreRaTOR
Aeerornll
« > | [arEneme2 0 sl |

P Wpisz w wyszukiwane siowa

Channel — wybieramy 1 (integral) co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24:0 — to nasz plik do zapisu danych.
Size in Bytes — 120 — rozmiar tablicy rejestréw wyjsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:1 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.
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Instance: 96
MulitHop: Yes

Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop gdzie wpisujemy adres IP
wagi. W przyktadzie funkcje wyzwalane sg poprzez timer, co pozwala
regulowac czestotliwos¢ zapytan wysytanych do wagi.

8 FLogi Micr Strtes e - RADWAGETWBHY1D - 8 x
Fle Cda View Semch Comms ook Window Help

Ol & rar RAERIYE QGO $ | » & -

kmn: CEEE

Dive AB_ETHIP ARG Toerconie { vea0w £ Cinpve

[ uoz

|
w0 |-ephe
‘ A

B2/ 1l | - ol

Fer Help, press F1

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

Mozna juz =zatadowa¢ program do sterownika i uruchomié¢ program.
Po potagczeniu sie z PLC (online) w pliku N9 powinnismy juz czytaé dane
a funkcja MSG nie powinna zwracaé btedow.

am., Micro Startr Lite - RADWAGETHPHX? = B K
B Ede View Semch Comms Tooh Window Hap
Dw & melo o fw SJassveaane]e--
[ 0jrizzmmD)| - @ = memm o mone ]
[Nokon ] Faectnia 5]
Dviver AB_ETHIP ‘Node: 0d | LI21K Compumeniam £ WoveLsgeai ) Fhemiac £ Fie Shit
W STew
a o &
B 3
4

{21 Oate Fle NS hex) - ANYBUSIN

ettt le el [l Tt Tt f et T T Tt Tt Y e T T TR P T

U I\Fie2 /1 1ol b~ L&

For Help press F1

L Wpisz tu wyszukiwane stowa
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Dla zachowania porzadku mozna stworzyé oddzielne pliki dla kazdej zmiennej
wagi.

Dane pomiedzy plikami N9, N24 i plikami zmiennych przepisywane sg za
pomoca funkcji CPW. | tak dla przyktadu funkcja do odczytu masy wyglada tak:

£ RSLogx Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHY1D o x
e G Vew Semch Comma Toch Wondow Hop
D@ | C— Y AL =
D . [ 200 weomme a8
PoEas __[4] [Foces Enbied [1]
g e B0 T Y S e e
W

o | 3502 oo

DO §COOCCCOCO0C0E00E0000EDEE0500,

A[E\Foe2 £ lel 1

For Help, press 11

P Wpisz tu wyszukiwane sows

W efekcie w odpowiednich plikach powinnismy czyta¢ poprawnie dane z wagi.
Przykfad odczytu masy:

8 RStogi Mecro Staer Lt - RAOWAGETHIHYID - 8 x
Fie Edt View Sesch Comms Took Wwdow Hep
DeEE &  me = Adhsnyaaane] e -
) -
Diver AD_ETHIP1 Hm o4 | [4T2 K Soer ), 00 £ ToriComnier £ boiOutpst £ Conowre
SVe T S sfars
fga [F)
W@ .
e - 3
- e
°
un
o e auraten
S@ wow
a 10 I
B ) [ omaFieFu - MaSSPLT
] i oezans D x E}
Qo 2 oo N
g = \
|
o B =
o Fieg ]
n Symbot [ ]
. ] = Do s
3 L( = Bogere:
0
1]
1] —
]
0
o
]
o
0
0
n
0
n
o
M 1. vernz o 4
B I\Fe2 £ el ) 14

For Help, press 11

P Wpisz tu wyszukiwane sows
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Zapisujgc odpowiednie wartosci w plikach odpowiadajgcych rejestrom
wyjsciowym uruchamiamy poszczegolne funkcje wagi.

Przykfad zerowania wagi:

B RSLogix Micro Starter Lite - RADWAGETHIPHY 10
Fe fdt View Sewch Comms Took Window Help
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