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1. STRUKTURA DANYCH
1.1. Adres wejsciowy

1.1.1. Wykaz zmiennych wejsciowych

Zmienna Offset Dilugos¢ [WORD] Typ danych
Masa platformy 1 0 2 float
Tara platformy 1 4 2 float
Jednostka platformy 1 8 1 word
Status platformy 1 10 1 word
Prog Lo platformy 1 12 2 float
Status procesu (Stop, Start) 64 1 word
Stan wejsé 66 1 word
Min 68 2 float
Max 72 2 float
Numer serii 84 2 dword
Operator 88 1 word
Towar 90 1 word
Kontrahent 92 1 word
Opakowanie 94 1 word
Receptura 100 1 word
Proces dozowania 102 1 word

1.1.2. Opis rejestrow wejsciowych

Masa platformy — zwraca wartos¢ masy danej platformy w jednostce
aktualnej.

Tara platformy — zwraca wartos¢ tary danej platformy w jednostce
kalibracyjne;.

Jednostka platformy — okres$la aktualng (wyswietlang) jednostke masy danej
platformy.

Bity jednostki

0 gram [g]
kilogram [kg]
karat [ct]
funt [Ib]
uncja [0z]
Newton [N]
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Przykiad:
Warto$¢ odczytana HEX 0x02. Postac¢ binarna:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Jednostka wagi jest kilogram [kg].

Status platformy — okresla stan danej platformy wagowej.

Bity statusu

0 Pomiar prawidtowy (waga nie zgtasza btedu)

Pomiar stabilny

Waga jest w zerze

Waga jest wytarowana

Waga jest w drugim zakresie

Waga jest w trzecim zakresie
Waga zgtasza btad NULL
Waga zgtasza btad LH

Waga zgtasza btad FULL

(N[O || W|N]|F

Przyktad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x13

B1/7 (B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 ( B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 1

Waga nie zgtasza btedu, pomiar stabilny w drugim zakresie.

Prog LO - zwraca warto$¢ progu LO w jednostce kalibracyjnej danej
platformy.

Status procesu — okres$la status procesu dozowania lub recepturowania:

0x00 — proces nieaktywny
0x01 — proces uruchomiony
0x02 — proces przerwany
0x03 — proces zakohczony

Stan wej$¢ — maska bitowa wejS¢ miernika. Pierwsze 4 najmtodsze bity
reprezentujg wejscia terminala wagowego.



Przykiad:
Odczytana warto$¢ HEX: 0x000B

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

Wejscia numer 1,2 i 3 terminala wagowego znajdujg sie w stanie wysokim.

MIN — zwraca warto$¢ ustawionego progu MIN w jednostce aktualne;.
MAX — zwraca warto$¢ ustawionego progu MAX w jednostce aktualnej.

Numer_serii — zwraca warto§¢ numeru serii. Akceptowane sg tylko warto$ci
numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — zwraca wartos¢ kodu zalogowanego operatora.
Towar — zwraca wartos¢ kodu wybranego towaru.
Kontrahent — zwraca warto$¢ kodu wybranego kontrahenta.
Opakowanie — zwraca wartos¢ kodu wybranego opakowania.
Receptura — zwraca wartos¢ kodu wybranej receptury.

Proces dozowania — zwraca warto$¢ kodu wybranego procesu dozowania.

1.2. Adres wyjsciowy

Wykaz zmiennych wejsciowych:

Zmienna Offset Diugos¢ [WORD] Typ danych
Komenda 0 1 word
Komenda z parametrem 2 1 word
Platforma 4 1 word
Tara 6 2 float
Prog LO 10 2 float
Stan wyjs¢ 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Numer serii 32 2 dword
Operator 36 1 word
Towar 38 1 word




Kontrahent 40 1 word
Opakowanie 42 1 word
Receptura 48 1 word
Proces dozowania 50 1 word
1.2.1. Opis rejestrow wyjsciowych
Komenda podstawowa - zapisanie rejestru odpowiednig wartoscig
spowoduje wywotanie nastepujgcych akcji:
Numer bitu | Akcja
0 Zeruj platforme
1 Taruj platforme
2 Wyczys¢ statystyki
3 Zapisz/Drukuj
4 Start procesu
5 Zatrzymanie procesu

Przyktad:

Zapisanie rejestru wartoscig 0x02

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 [ B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Spowoduje wytarowanie wagi.

Komenda wykonywana jest jednorazowo, po wykryciu
ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest ponowne
& wykonanie komendy z ustawionym tym samym bitem, nalezy
go hajpierw wyzerowaé a nastepnie ustawi¢ na zadang
warto$¢ ponownie.

Komenda zlozona - ustawienie odpowiedniej wartosci realizuje zadanie,
zgodnie z tabela:

Numer bitu | Akcja
0 Ustawienie wartosci tary dla danej platformy
1 Ustawienie wartosci progu LO dla danej platformy
2 Ustawienie numeru serii
3 Ustawienie stanu wyjsé




4 Wybor operatora

5 Wybor produktu

6 Wybor opakowania

7 Ustawienie wartosci progu MIN
8 Wybdr kontrahenta

9 Wybér magazynu zrédtowego
10 Wybdér magazynu docelowego
11 Wybér procesu dozowania

12 Ustawienie wartosci progu MAX

Komenda zfozona wymaga ustawienia odpowiedniego
parametru (offset od 4 do 50 — patrz tabela rejestrow
wyjsciowych)

Komenda z parametrem wykonywana jest jednorazowo, po

wykryciu ustawienia danego jej bitu. Jezeli konieczne jest
& ponowne wykonanie komendy z ustawionym tym samym

bitem, nalezy go najpierw wyzerowac a nastepnie ustawi¢ na
Zadang warto$¢ ponownie.

Przyktad:
Woystanie do wagi tary o wartosci 1.0 dla 1-szej platformy.

Wykonanie komendy wymaga zapisania 3 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - wartos¢ 0x01 — czyli ustawienie tary.

offset 4 — numer platformy wagowej, do ktérej chcemy przypisac tare- wartosc
0x01 dla pierwszej platformy.

offset 6 — wartos¢ tary w formacie float - 1.0.

Platforma — parametr komendy ztozonej: numer platformy wagowe;j (1 lub 2).
Tara — parametr komendy ztozonej: wartos¢ tary (w jednostce kalibracyjnej).

Prog LO — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu LO (w jednostce
kalibracyjne)).

Stan wyj$é — parametr komendy ztozonej: okreslajgcy stan wyj$¢ miernika
wagowego i modutu komunikacyjnego.



Przykiad:
Ustawienie w stan wysoki wyjs¢ nr 1 i 3 terminala wagowego.

Maska wyjs¢ bedzie miata postac:

B1/7 | B1/6 | B1/5 | B1/4 | B1/3 | B1/2 | B1/1 | B1/0 | BO/7 | BO/6 | BO/5 | BO/4 | BO/3 | BO/2 | BO/1 | BO/O

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Po konwersji na HEX otrzymamy 0x05.

Wykonanie komendy wymaga zapisania 2 rejestrow:

offset 2 — komenda z parametrem - warto$¢ 0x08 — czyli zapis stanu wyjs¢.
offset 14 — maska wyjs¢ 0x05.

W efekcie wyjscia numer 1 i 3 zostang ustawione w stan wysoki.

MIN — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MIN (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

MAX — parametr komendy ztozonej: wartos¢ progu MAX (w jednostce aktualnie
uzywanego modu pracy).

Numer__serii — parametr komendy zlozonej: warto$¢ numeru serii.
Akceptowane sg tylko wartosci numeryczne! Wszystkie inne znaki sg pomijane.

Operator — parametr komendy ztozonej: kod operatora (tylko numeryczny).
Towar — parametr komendy ztozonej: kod towaru (tylko numeryczny).

Kontrahent - parametr komendy ziozonej: kod kontrahenta (tylko
numeryczny).

Opakowanie — parametr komendy zlozonej: kod opakowania (tylko
numeryczny)

Receptura — parametr komendy ztozonej: kod receptury (tylko numeryczny).

Proces dozowania - parametr komendy ztozonej: kod procesu dozowania
(tylko numeryczny).
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2. KONFIGURACJA MODULU EtherNet/IP W SRODOWISKU RS
LOGIX

2.1. KONFIGURACJA RSLinxs

Prace w s$rodowisku nalezy rozpoczg¢ od konfiguracji urzgdzen
w oprogramowaniu RSLinx. W tym celu nalezy doda¢ modut EtherNet/IP wagi
korzystajgc z pliku EDS oraz narzedzia EDS Hardware Installation Tool.

Registration
Electronic Data Sheet file(s) will be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

& Register a single fle
" Register a directory of EDS fles I Look

Named:

Browse..

Select an EDS file
A [l > Tenkomputer > Pulpit > EDSfiles v o O Przeszukaj: EDS files
Organizuj v Nowy folder v M @
(\l> ».L"‘.‘r!i‘i@éﬂﬁ'éiﬁ&ﬁd B Pulpit # A Nawa - Data modyfikacji W Rozmiar
& Pobrane  # [] 005A000C00020300.eds -2513:41 Plik EDS 13KB
5] Dokumenty # [ EDS_ABIC_EIP_V_1_7.eds 29143 Plik EDS 13KB
(&) Obrazy * [ EDS_ABIC_EIP_V_2_1.eds Plik EDS 13K8
EDS files [ EDS_ABIC_EIP_V_3 D.eds PlikEDS 13K8
Pobrane
rslogix 500 v10
updatel
@ OneDrive
[ Ten komputer
= HBCDPEXB4(D) |, 5

Po podtgczeniu wagi oraz sterownika Master do sieci do sieci (nalezy zadbaé
zeby wszystkie urzgdzenia oraz komputer PC znajdowaty sie w tej samej
podsieci) powinny by¢ one widoczne jak na rysunku ponize;.

®y RSLinx Classic Lite - [RSWho - 2] - o x
& File View Communications Station DDE/OPC Security Window Help _ & x

& 2|8

¥ Aucbowse  Fehiech | B 22| Browsing - node 10,10 3.86 found
- Workstation, DESKTOP-GRIGMSS =
&5 Linx Gateways, Ethernet = i
&% AB_ETHIP-1, Ethemet 10.10.3.100 10.10.3.86
=] croLogix 1100, 1763-L16DWD B/16.00 1763-L16D...  Anybus-ICEth..
5-IC EIP, Anybus-IC EtherNet/IP(TM)

For Help, press Fi NUM 01/21/20 [10:25AM /]
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2.2. Projekt RSLogix

Prace w srodowisku rozpoczynamy od zatozenia nowego projektu. W oknie
wyboru sterownika zaznaczamy PLC, ktory bedzie komunikowat sie z waga.

Prucesatiod

AlJlNP! 2l O gt Whoscie. r—ﬁ-el

Foe Hel, press FI
P Wipisz tu wyszukiwane stowa

Po zatwierdzeniu wyboru przechodzimy do okna projektu. Nastepnie nalezy
dokona¢ konfiguracji interfejsu komunikacyjnego sterownika. W tym celu
w drzewie projektu wybieramy CHANNEL CONFIGURATION>CHANNEL 1.

W tym miejscu mozemy zadeklarowa¢ wiasciwosci tego kanatu komunikacji
takie jak adres IP czy maska podsieci.

JRAE R YN RS D[e]s]e - -

------- o B‘
Cmr—— x
a1 | ;
s AQ.[E,].‘,A
= L Pomet 3- l...l-»_ X ina O [ ]
e
3 coworn R 3
Corvom nspans oo Aosens [EEONENISES st b Fby
w-uu.’m Pasdmn| 0 W 3 10 Sowne. -0
P e e earm
Dot N = i
ot Contrton Gy A [T
=@ L wroc
| svse. ‘
B v = ™ Copy Word
& voi Seconoy Mo Sovee [ F5 5T T =t
58 D Protocol Coraed Lt )
-
exgricess ¥ B00TP Bt [~ D42 Entie [RS—
P =i T S0 S e [~ SMTPCort Gl g gy Tt 51 O s
52 STATUS o L4 Wactty Trvmos o Soon Werd
82 BMARY Lo Sowrs. R
e emn
Te-muen Lo 1
- commn
R -ConThL - 7 Ase Negreste
W7 WTEGER Pt Setig (107100 Mece Full Do Mol Ougien = gpicos
P8 RLOAT Copy Work
o awsm o w00
GI0 - MESSAGE Come [ b= -
o d
i st |
2. Awvsus oot
oty arrromsioon
wassat
e een SR o
PR Bu i
W17 - STATUS Lt e . B
r-ons
Fis-uassna O] | zo |_peme |
0. TARE A2 >
21 - UNT A2 bk -
s i =1 On
Forba,pren 1 T
P Wpisz tu wyszukiwane siowa " a % & &
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Po dokonaniu konfiguracji warto sprawdzi¢ czy jesteSmy w stanie potaczyc sie
z PLC (online) i zatadowac¢ projekt (download)

Nastepnym krokiem bedzie dodanie nowego szczebla w drabinie projektu
(rung) i umieszczenie w nim funkcji MSG stuzacej do odczytu danych z wagi.
Zanim dodamy funkcje nalezy w drzewie projektu dodaé nowe pliki danych
(data files). Beda to dwuelementowe pliki typu MG (message).

E ]

TLIE YL L. ] ofj&] o]« - =
mm[ _ G B O D O
et ﬂ 0 2
Dw,.m,, Mo g LT\ Ser (BT 7 Treoome T
W ERICREEL
= o | e——-—— x
o
e [15
.
— =
e e 1Y
L] Counter
o =
ot |1
iy
L - Artrbutes h‘
" o
s T Betns | vl Lind S L
3 I~ Sk bet g s
et i st
serpe
* cona
~ Local I |
Frverien
c S e
I~ Momy Mabie /oreisnd [~ wiebViw Dt
| e Carce Heb
> [ilineeiz Tl 1
For e, press F1-

P Wpisz t wyszukiwane siowa

oraz RIX.

&
5] —_|—r.n1§ = EINCRE
__ E]-ﬂh--\éaqt-;_‘ i
_F.,ww,.d
nmmw Bt § Trenicauer T X Comere|
'y STEI=] |
T e ] 'Y
e [T
e [T |
= Hane (12
™ Counter
3 o
: Beners 277"
e
L Attt |Le03
Tao I Dabg P ouen
I r shnwhnaﬁ rcamain,
Scopm
 Blobd
P u | E—
Froecn
, Tk e
I~ orety Mosie Doveioad 1~ Wi VDt
| _ox Concel e |
w7 Tl

For Hie, potss F1

£ Wpisz tu wyszukiwane siowa
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Nalezy rowniez dodac¢ 2 pliki typu INTEGER, w ktorych bedg przechowywane
dane odczytane z wagi oraz te, ktére do wagi bedg wysytane. W przyktadzie
stworzono plik ANYBUS IN (N9) o rozmiarze 120 bajtéw oraz ANYBUS OUT
(N12) réwniez o rozmiarze 120 bajtow.

W vE aan ¢lre -
v ]

s [®[[=)
x
— G| g
B Cross Retererce
B oo [ e M)
0 n-weur N9 110 ° °
0 s2-stamus Yy
D 53 swary Vome [TINEIEID
D v-mer owe [
“ o "
rotn
D ns-anveusm r
1 vero.vessace T —
0 roxrt - RoUTMG 73
B m2- anveus ot Ome [ ] Sowe
B wom s F
- | rogwtind
sz [ e
po
r r
T T i
¢ >l - B e 1

Fo Help, press F1.

P Wpisz tu wyszuiiwane slowa

E ]
v b CaamvEaaoe]sre-=
e
Mo 0 | (ST TK Comeetla X Woraegea ) Foaine £ PR 5]
ERECRI N . Slel=
1 sle=
A Os il ropestes x =
3 z
o o e
e 2
Tive: ¥
Nare. (RSN
L
| B e o
R [Oecma
o et
Conres [

=
T~ Sdp Whan Dol Uuned Mamsey

£ o |

g Some

1 s | | v

B Fre-uassar X

0 i Tame ‘ A =)

B w6 uwmaLt

0 wr-staTus Y -

r r
I o e |

D L2 Lot wuuseR Max

D 1as. ceraaton g

M 0. ARTELE Vil ° ads =
< > A \Fe2 Tl |

ForHelp, press /1

P Woisz tu wyszukivane siowa
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Mozemy juz doda¢ funkcje MSG, jedng do odczytu danych i drugg do zapisu.

B

s x
e Heép
nsg ] aj[&] ]«
e @
[ E3 MR
| [ M - G100 (1 lementsy [
Gereral | Muop | Send Data| Flcawe Dt | =
Comoiths
ignare # Seved 4 (10} ]
s s g Bl
AnaingEsandon W} B
Pl
Tagt Device )
Message Tmeout Message Trararttng (5T (1]
Message Eratled €N} (1]
Lecal/Femcte e ]
Extwtod Rndrg ko FWEX) BT e
Senwce: Senice Code st ] Enos Codeant 0
Gl ot L] (oot [T
Inerce et BT (dec) 1]
PRI O |
EnoDescition
o sns
nr
0
0w |
1 1004 v
52 £
ForHlp, press 1

P Wipisz tu wyszukiwane siowa

Konfiguracja sprowadza sie do podania:

Channel — wybieramy 1 (integral) co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N9:0 — to nasz plik do odczytu danych.
Size in Bytes — 120 — rozmiar tablicy rejestrow wejsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:0 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.

Instance : 64.

MulitHop: Yes.

Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop, gdzie wpisujemy adres IP
wagi.
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5 FSLogi Mcro St Ut - RADWAGETHPHYID - 8 x
fle Gde View Seach Comms Took Window Wep

el L wp T AARNYE OS]+ -=
=lara
- BMSG -MG109. (1 Bements =r= ]
F.._. WABH | Sert D | Roce Dot

i = AdtHoo [

; [FonDeves TFompot [ TordbonT, T
i Thi Crarnel 1 EtbodietP Device e | 10908161
3k
™

|«
war
ez f Vel | o ———

For ek, pres F1

P Wpisz tu wyszukiwane slowa

Analogicznie tworzymy funkcje do zapisu danych w wadze:

£ RStogie Micro Staer ite - FADWAGETHIHXT & opr e
Fie it Viow Seoth Comms ook Windom Hop
D@ = o YR T =
_Ell.@un - R |
e e[y e e Uy e ]
Moo SieE|R S aL
~| b o
H
Lk |7 [ e E
g o || [Ged | Matiop | Sevd Do | Recsie Dot |
£ TG Conitns
: | pastsara ]
o — Aarg a1 0]
e |
. 5 -
o x | Messags doa (W1 [1]
. s T 8T
8 | MereaznErabd 41 1]
0 e | Loca/Remete W ]
. L E| | esenmanosngto it =
R e m— T o o (| 0
. e b L] e bl
. Intwen el B W) (]
o Atbe pest [ o
0 Y| Fomte
o] Nownn
0
D |
o
0
il
0
il
0
i}
i}
ik
N x
N2/ ol |

For Help, pressF1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa

Channel — wybieramy 1 (integral) co odpowiada EtherNet/IP.
Communication Command — CIP Generic.

Data Table Address — N24:0 — to nasz plik do zapisu danych.
Size in Bytes — 120 — rozmiar tablicy rejestrow wyjsciowych.
Extended Routing Info File — RIX11:1 — wskazujemy plik RIX.
Service: Read assembly.

Instance : 96

MulitHop: Yes
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Nastepnie przechodzimy do zaktadki MultiHoop gdzie wpisujemy adres IP

wagi.

W przykiadzie funkcje wyzwalane sg poprzez timer, co pozwala regulowac
czestotliwosé zapytan wysytanych do wagi.

8 FSLoge Mcr Srr Lt - RADWAGETHPHYID

Fle Gds View Semch Comma Took Wesow Mab
[swp
o | e
[otan ] [Fouetmtes 1)

Dive ADETHP T

o}

T Ty

Al 101 3 U

RERYF RO D > = -

L

= 'ﬁ.ug: —

< e T YT

For Help, press £1

P Wpisz tu wyszulwane siows

Mozna juz zatadowaé program

do sterownika i uruchomi¢ program.

Po potagczeniu sie z PLC (online) w pliku N9 powinnismy juz czytaé dane

a funkcja MSG nie powinna zwracaé

bledow.

£ RSLogix Mhcro Starter Lite - RADWAGETHIPHX? ~ s x
Hle fat View Seuch Comms Tooks Window Hep
DR S fowp — Jassvaasane]e-=
fetess T eI e i o e e
=@- 8 g
T K10 e e D Y W]
Sl
—e
35

o -

lelelelololelelo oo lololo e el l el f el o ]

2 £

For Help press FI

P Wpisz tu wyszukiwane slowa.
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Dla zachowania porzadku mozna stworzy¢ oddzielne pliki dla kazdej zmiennej
wagi.

Dane pomiedzy plikami N9, N24 i plikami zmiennych przepisywane sg za
pomocg funkcji CPW. | tak dla przyktadu funkcja do odczytu masy wyglada tak:

£ RSLoga MicroStrter Lie - PADWAGETHIHYVIO - 8 x
flo 68 View Semch Comma Tock Weow Hip

Ded sae [owp SRR YN QIO S » -

) farees: T3 grwo
flotar 11 Facmtndia [}
Daver AB_ETHPT Node  Od -
Lo

S o

T U e T

@ 15|02 [E=meR |

Oy |

b I\ree2 £ Nl | . e L

For e prec 1

P Wpisz tu wyszukiwane siowa

W efekcie w odpowiednich plikach powinnismy czyta¢ poprawnie dane z wagi.
Przyktad odczytu masy:

8 RSLogi Micro Strter Lite - ADWAGETHIHYIO - 8 x
Fe Gt View Semch Comma Toos Wedow Help
D@l & aae [owp. AENYRREO D » - -
_ﬂﬂgnmw-...... o
Noton___[1] [Faceriratios |
b e | e
W SlE e =Tate
o Promet | S ¢
a
T =
4
8 s 1o
B ] ool
4 Baties 1 2 3 KD
@ om
2
o B e
: ] T ]
5] 1 b [5 2]
o ] e ]
] Ly Ll | _t |
H ™
B
) L
o
D
D
o
n
I}
)
0
o
B
0
M - v =
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Zapisujgc odpowiednie wartosci w plikach odpowiadajgcych rejestrom
wyjsciowym uruchamiamy poszczegolne funkcje wagi.

Przykfad zerowania wagi:
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