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1. ESTRUCTURA DE DATOS

1.1. Ladireccién de entradas

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset |Longitud [WORD] | Tipo de datos
Masa 0 2 float
Tara 4 2 float
Unidad 8 1 Word
Estado de la plataforma 10 1 word
Umbral Lo 12 2 float
E\?é?adr? del proceso (detener, 16 1 word
Estado entradas 66 1 word
Min 68 2 float
Max. 72 2 float
Numero de lote 84 2 dword
Usuario 88 1 word
Producto 920 1 word
Cliente 92 1 word
Embalaje 94 1 word
Almacén de origen - - -
Almacén de destino ) ) )
Recatas/Proceso de dosificacion 100 1 word

Masa de la plataforma - el valor de la masa se devuelve en la unidad actual

Tara de plataforma - el valor de tara se devuelve en la unidad de calibraciéon

Unidad de la plataforma — determina la unidad de masa actual (visualizada)

Bit de launidad

- gramo [g]

- kilogramo [kg]

- quilates [ct]

- libra [Ib]

- uncia [0z]

AQ|h|WIN|F|O

- Newton [N]




Ejemplo:

Numero de bit

B5

B4 B3 B2

Bl

BO

Valor

0

0 0 0

La unidad de peso es kilogramo [kg].

Estado de la plataforma — determina el estado de una plataforma de pesaje

dada.
Bit del estado
0 - medicion correcta (la balanza no informa un error)
1 - medicién estable
2 - balanza esta en cero
3 - balanza esta tarado
4 - balanza estéa en el segundo rango
5 - balanza esta en el tercer rango
6 - balanza informa un error NULL
7 - balanza informa un error LH
8 - balanza informa un error FULL
Ejemplo:
Numero de bit | B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
Valor 0 0 0 0 1 0 0 1 1

La balanza no informa un error, medicion estable en el segundo rango.

Umbral LO - devuelve el valor umbral LO en la unidad de calibracién de la

plataforma dada.

Estado del proceso - determina el estado del proceso

Valor decimal

Estado del proceso

NUumero de bit

Bl

BO

proceso inactivo

Inicio del proceso

Detener el proceso

WIN|(F|O

fin del proceso

R(Pr|O|O

RP|[O|R,|O

Estado de entradas-determina el estado de las entradas

Numero de entradas

12

11|10 | 9 | 8 | 7 | 6

OFF

0

0 0 00| 0]|O




ON 1|2 ]2 Ja]afafafa]a]a]|1]1]

Ejemplo:

Méscaras de entrada 2 y 4:0000 0000 0000 1010

MIN - devuelve el valor ajustado del umbral MIN ( en la unidad del modo de
trabajo actual usado).

MAX. - devuelve el valor ajustado del umbral MAX ( en la unidad del modo de
trabajo actual usado).

NUmero de serie — devuelve el valor del nimero de serie .

Usuario — devuelve el valor del codigo de usuario registrado.
Producto — devuelve el valor del codigo del producto seleccionado
Cliente — devuelve el valor del codigo del Cliente seleccionado

Embalaje— devuelve el valor del cédigo del embalaje seleccionado

1.2. Ladireccioén de salida

Lista de las variables de entrada:

Variable Offset | Longitud [WORD] | Tipo de datos
Comando 0 1 word
Comando con parametro 2 1 word
Plataforma 4 ! word
Tara 6 2 float
Umbral Lo 10 2 float
Estado de salidas 14 1 word
Min 16 2 float
Max 20 2 float
Numero de lote 32 2 dword
Usuario 36 1 word
Producto 38 1 word
Cliente 40 1 word
Embalaje 42 1 word
Almacén de origen - - -
Almacén de destino j j j




Recetas/Proceso de

dosificacion 48 1

word

Comando _basico_-establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea

directamente de acuerdo con la tabla:

NuUmero de

bits Comando
0 Puesta a cero de la plataforma
1 Tara la plataforma
2 Estadisticas claras
3 Guardar/Imprimir
4 Inicio
5 Stop (Averia)
Ejemplo:

0000 0000 0010 0000 - comando del inicio del proceso

Comando complejo -establecer el bit de comando apropiado realiza la tarea

directamente de acuerdo con la tabla:

Valor decimal Comando

Ajustar el valor de tara para la plataforma dada

Establecer el valor umbral de LO para una plataforma dada

Configuracion de numero de serie

Ajuste del estado de la salida

Seleccion del usuario,

Seleccion del producto

Seleccion de embalaje

Configuracion el valor umbral MIN

Seleccion del cliente

O O|N[fo|O|~|W|IN|FL|O

Seleccion del almacene de origen

Seleccion de almacén de destino.

[En
o

[
[

Seleccion del proceso de dosificacion

[EnY
N

Configuracién el valor umbral MAX

parametros del comando compuesto ).

El comando compuesto requiere la configuracion
' parametros en la direccién de 2 a 24. la tabla Lista de los

de

Ejemplo:

0000 0000 0000 0010 — el comando realizara la configuracion del umbral LO
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al valor especificado en el parametro LO (direccion 5 - mira:la tabla Lista de los
parametros del comando compuesto ).

Plataforma — parametro de comando compuesto: nimero de plataforma de
balanza.

Tara — parametro de comando compuesto: valor de tara (en la unidad de
calibracion)

Umbral LO — parametro de comando compuesto: valor de umbral LO (en la
unidad de calibracion)

Estado de salidas — parametro de comando compuesto: determinar el estado
de las salidas del indicador.

Numero de salida: | 12 11 10

OFF 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
ON 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Ejemplo:

Mascaras de salidas conectadas 2 y 4:0000 0000 0000 1010

Min — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MIN ( en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

MAX. — parametro de comando compuesto: el valor del umbral MAX. ( en la
unidad del modo de trabajo actual usado).

Numero de serie — parametro de comando compuesto: valor de nimero de
serie

Usuario — parametro de comando compuesto: el valor del cédigo de usuario
registrado.

Producto — parametro de comando compuesto: el valor del cédigo del
producto seleccionado

Cliente — parametro de comando compuesto: el valor del cédigo del cliente
seleccionado

Embalaje — parametro de comando compuesto: el valor del cédigo del
embalaje seleccionado

Un comando o comando con un pardmetro se ejecuta una vez

i'i después de detectar el ajuste de su bit dado. Si es necesario

! ejecutar el comando de nuevo con el mismo conjunto de bits,
primero debe reiniciarse.




Ejemplo:

Comando

Tara

0000 0000 0000 0010

restablecer los bits del comando

0000 0000 0000 0000

Tara

0000 0000 0000 0010

2. CONFIGURACION DEL MODULO PROFINET EN EL ENTORNO

TIA PORTAL V14

El trabajo en el entorno debe comenzar con la creacion de un nuevo proyecto
en el que se determinard la topologia de la red PROFINET con el controlador
MASTER, que en este ejemplo sera el controlador de la serie SIEMENS S7-

1200.

Add new device

Device name:

[PLC_2

~ @ Controllers
~ [ simamC 57-1200
~[m cru

Contraollers

PC systems

O
=

» [ CPU 1211C ACIDCIRlY
» [ cPU 1211 DODCIDC
» [ifj cPU 1211 DCIDCRY
» [ CPU 1212C ACIDCIRlY
» [ crU 1212C DOiDCIDC
» [ CPU 1212C DCIDCIRlY
» [j cPU 1214C ACIDCIRIY
~ [ CPU 1214C DC/DCIDC

[l 6E57 214-1AE30-0XE0
[l B6ES7 214-1AG31-0XB0
GES7 214-1AG40-0XB0]

» [} CFU 1214C DCIDCIRlY
» [ CPU 1215C AC/IDCIRIY
» [ cPu 1215c DO
» [ CPU 1215C DCIDCIRlY
» [ cPU 1217C DCIDCIDC
» [ cPu 1212FC DODCIDC
» [ CPU 1212FC DCIDCIRlY
» [ CPU 1214FC DODGIDC
» [ CPU 1214FC DOIDCIRlY
» [ cPu 1215FC DOIDGIDC
» [ CPU 1215FC DOIDCIRlY
» [l Unspecified CPU 1200

2.1. Importacién GSD

[2]

Device:

CPU 1214C DOIDCIDC
Article no: | 6ES7 214-1AG40-0XB0 |
Version: |V4.2 |'|
Description:

Work memaory 100 KB; 24VDC power supply with
D114 x 24VDC SINKISOURCE, DQ10 x24VDC and
AI2 on board; 6 high<peed counters and 4 pulse
outputs on board; signal board expands on-
board I/O; up to 3 communication modules for
serial communication; up to 8 signal modules
for IO expansion; 0.04 msi1000 instructions;
PROFINET interfa ce for programming, HMI and
PLC to PLC communication

Usando el archivo de configuracion GSD adjunto, se debe agregar un nuevo
dispositivo al entorno. Para hacer esto, use la pestafia OPCIONES y luego

9
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GESTIONAR ARCHIVOS DE DESCRIPCION DE LA ESTACION GENERAL
(GSD) e indique la ruta al archivo GSD.

Manage general station description tiles

Source path: [ CiusersiuserineskraniBadwanProfinetsamolescl 1 11AdditinnalFile<)G5D [=]

Przegladanie w poszukiwaniu folderu x|

Content of imported p

D File Info

[[] GSDMLV2.3-HMS-ABICI Anybus-C ...

. HYPERTRM

. MicroWIN
. NEW J
. profinet 5CI
. PUESLDInputTest
. Radwag Profinet Sample 1.0
. Radwag Profinet Sample 1.0.backup
FI . Radwaa Profinet Sample 1.0 V13 5P1 | Ll;l
3 — C TR ) —
A
| Delete | | Install | | Cancel |

Después de agregar con éxito el archivo en la lista de dispositivos, podemos
encontrar el mddulo ABIC-PRT que nos interesa:
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Totally Integrated Automation
PORTAL

irch in projects

logy view # Network view |m'|‘ Device view | Options

I Network overview || Connections | ‘4 | 3 =
¥ Device Type hd ‘ Catalog
* 57-1200 station_1 $7-1200 station [Searchs ||E|
b PLC_1 CPU 1214C DCIDCIDC
= Filter Profile: | <All» |
* G5D device_1 GSD device E.l-_ Controll | |
antrollers
b ABIC-FRT RT Migration (FWik=__ -

» [ HM
] Eil FCsystems
» [l Drives & starters
» Eil Metwork components
] p_u Detecting & Monitoring
» p_u Distributed 110
» p_u Power supply and distribution
» p_u Field devices
'rj. Other field devices
] p_u Additional Ethernet devices
~ [ PROFINET IO
] rj. Drives
» rj. Encoders
] rj. Gateway
vp_u General
| < " m | > - p_u HMS Industrial Metworks
~ [ Anybus-iC PRT
| 'r:u Migration
[l RT Migration (FW 130
[l RT Migration (FWWe=2.00}
[l RTStandard

Jperties ||"_i.'.lnfo y"ﬂ Diagnostics

Ya puede crear una red que consta de un controlador MASTER y un médulo
SLAVE agregado:

RadwagProfinetSampleSCL1.1 » Devices & networks

h Network 3% Connections | HI

BEL T

PLC_1 ABIC-PRT n
CPU 1274C RT Migration (F... DP-NORM
PLC 1

pMIE 1 L |
PNJIE_1

2.2. Configuracién del médulo

En esta etapa, debe construir una red compuesta por el controlador MASTER
y los dispositivos SLAVE (balanza). Después de conectar la fuente de
alimentacion en el entorno, puede buscar dispositivos utilizando la funcion
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DISPOSITIVOS ACCESIBLES. Como resultado, deberiamos encontrar
MASTER y SLAVE en la lista:

Accessible devices [X

! Type ofthe PGIFC interface: ﬁ_PNw‘IE "l
[-] €

PGIPC interface: ﬁ Realtek PCle GEE Family Controller

Accessible nodes ofthe selected interface:

Device Device type Interface type Address MAC address

Accessible device SFRE 150 = 00-16-76-25-13-51

pro2 RTMigration (FW 1300  PNIIE 10.10.8.64 00-30-11-0D-EE-17
u plc_1 CPU 1214CDCDCIDC  PNIE 10.10.8.244 28-63-36-9C-D1-12

|| Flash LED

Srarcsearch

Online status information: D Display onlyerror messages

1 Found sccessible device Accessible device [00-16-76-25-13-51]
€ scan completed. 3 devices found. E
2 Retrieving device information_..

Scan and information retrieval completed.

A continuacion, debe definir la direccion IP del médulo y su nombre en la red
PROFINET. Después de seleccionar el médulo en la pestafia PROPIEDADES,
busque el submend PROFINET INTERFACE donde ingrese la direccién IP y
dé un nombre. Estos ajustes deben ser compatibles con los parametros
establecidos en el menu de la balanza. Recuerde que la direccion IP SLAVE
debe estar en la misma subred que la direccion MASTER.

< > [100% = —4— @ < >

q Properties | "hinfo 4] Y Diagnostics |

General 10 tags Systemn constants Texts
* General
Cotslag information
w~ PROFINETinterface 1X1] IP protocal
General

(&) Set i address in the project

~ Advanced options WPaddress: (10 .10 .8 .62
e ~ Realtime settings

10 cycle
Hardware identiier

Identific

hon & Maintenance

2> Z i
Hardware identifier () 1P address is et directly st the device:

PROFINET

[7] Generate PROFINET device namne autamatically
FROFINET device name  FRO1

Converted name:  proi
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Podemos ir a la configuracion del médulo. Al principio, definimos el tamafio de
los registros de entrada y salida y definimos sus direcciones de inicio. Para
ello, de la lista de mddulos de ENTRADA y SALIDA disponibles, seleccione los
gue se muestran en la siguiente imagen. El tamafio maximo de los datos de
entrada es 116 bytes y los datos de salida son bytes. El proyecto utiliza las
direcciones de inicio predeterminadas: 68 para el moédulo ENTRADA y 64 para
SALIDA:

don  mep

W hopares [l ] 2 Olsancatics |

13
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En esta etapa, puede cargar la configuracion de hardware en el controlador y
puede comenzar a cargar los datos en el controlador:

Window Help : :
+ TIN5 l;rﬁ Goonline i ¥ Go offlin :
RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » Devices & networks

|E'F Topology view ||EE,] Network view  |If Device vie

}' Ef Network “J Connections | HMI connection EE: + ?’. J Network overview Connections
~
- f" Device Type
; ¥ S7-1200 station_1 57-1200 statiol
- y PLC 1 CPU 1214C DO/
PLC_1 . . =
CPU 121 I]T Device configuration * GSDdevice_1 GSD device
Change device = } ABIC-PRT RT Migration (F1
= 4
- x Cut Ctrl+x —
_i-g Copy Ctrl+C "
[ig] Paste Ctriey —
¥ Delete Del
Rename F2
H. . hlight DP ’IEZ) o
< @ [C] Highlight DP master system /10 system ——— u |(" m ‘

; Go to topology view

Compile »
Genera P

|QPererties ||"_i.'.lnfo ”ﬂ Diagnostics |

Hardware and software (only changes)
v General| & o online Crrlek Hardware configuration
Froje 1‘,‘7 Go offline Ctrl+hd Software (only changes)
B Online Crrl+D Software (all}
HAHE
[EN
playforced operands Name: |S7-1 200 station_1
z| Show catalog Ctrl+5hift+C  jomment: E
— e Ale | Smene =

Después de compilar y cargar el codigo con éxito, MASTER y SLAVE deberian
establecer una conexion. Esto se puede verificar yendo a la conexion ONLINE.
Deberiamos obtener el resultado como se muestra a continuacion.
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Project tree

¥ | 7] RadwagProfinetsample5CL1 .2 (EX)
ﬁ Add new device
gy Devices & netwarks
~ [ PLC_1 [CPU 1214C DC/DC/DC] e
[l Device configuration
m Online & diagnostics
~ |a Program blocks
E ~dd new block
+ [gz] Hardware

b [5:] SaveOutput

v [ Technology objects

b External source files

~ [ FLC tags @
Q Show all tags
B Add new tag table
2 Defaulttag table [54]
EQ Input [14]
% Output [10]
% Profinetinput [17]
% FrofinetOutput [16]

v [ PLC data types

» Watch and force tables

v [ Online backups

k |E Traces

b Ei! Device proxy data

El Program info
F§'| PLC alarm text lists
b [i Local modules
» L Distributed 110

4] 4

El siguiente paso sera crear el codigo del programa.
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3. APLICACION DE DIAGNOSTICO

Es mejor comenzar a crear una aplicacion definiendo los nombres de los
registros simbdlicos de entrada y salida. Para ello, utilizamos la rama PLC
TAGS del arbol del proyecto. Para este ejemplo, las matrices de etiquetas se
crearon como se muestra en la siguiente figura:

Devices

@ HO_ProfinetOutput ...
v [ Technology objects
» External source files
= p_a PLC tags
g showall tags
“L' Add new tag table
2 Defaulttag table [54]
B Input [14]
£y ourput [10]
g Profinetinput [17]
=L FrofinetOutput [16]
[ PLC data types
[z Watch and force tables

[& online backups

[ Traces

[, Device proxy data

v v vy v v

B8 Frogram info

=] PLC alarm text lists :

Las tablas ENTRADA y SALIDA se refieren a las entradas / salidas fisicas del
controlador MASTER y no tienen ningun significado en esta aplicaciéon. Los
registros de entrada y salida del médulo PROFINET se definen en las tablas
Profinet Input y Profinet Output

Las figuras siguientes muestran los nombres y direcciones simbdlicos

asignados:

P |
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RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214CD ] » PLCtags » Profinetlnput [17]

Lo
Profinetinput
Name Data type Address Retain  Acces.. Writa.. Visibl.. Comment
1 @] masa | Real %ID6S [=] )] =] )]
2 @ tera Real %ID72 =] =] =)
3 4@ jedostka Word BINTE ™ ™ ™
4 @ status Word AT =] =] =]
5 4@ proglo Real %IDBO0 ™ ™ ™
6 < status procesu Word VB4 E @ E
7 @ stanwejéd Word %IV 34 ™ =] )
& <@ min Real %ID136 =] ™ ]
S @ max Real %ID140 =] =] =)
10 4@ numerserii DWord %0152 =l =l v
1 <@ operator Word AIWI56 E @ E
12 @ towar Word %IV 58 ™ ™ ™
13 @ kontrahent Word LIV 60 =] =] ™
14 <@ opakowanie Wiord HlW162 E B E
15 <1 magazyn Zrodiowy Word IV 64 E E E
15 |<@ magazyn docelowy Word %IV 66 B B B
17 <@ recepturalproces dozowania Word %IV 68 =l =l v
18 <Add new=

DC] » PLCtags * ProfinetQ

ProfinetOutput

Name Data type Address Retain |Acces.. Writa... | Visibl.. Comment
1 < komenda Word WQWES =) =] =)
2 < komenda z parametrem Word WQWEE =) =] =)
3 < platfroma Word %QWES =) =] =)
4 < tara ustaw Real %QD70 =) =] =)
5 4@  prog LO mpis Real %QD74 =) =] =)
6 4 stanwyée Word AQWTE =) =] =)
7 < min ustaw Real %QD80 =) =] =)
8 < maxustaw Real %0084 =) =] =)
9 < nurmer serii ustaw Dword %QD96 =) =] =)
0 <@ operator wybierz Word %QWI00 =) =] =)
11 < towar wybierz Word %QWI02 =) =] =)
iz @ kontrahent wybierz Word WQWI04 =) =] =)
1= <@ magazyn zrodiowy wybierz Word %QWI108 E =] =] =]
14 @ magazyn docelowy wybierz Word %OQWI10 =] =] =]
15 @ receptura/proces dozowania w._..| Word WOQWI12 =) =] =)
16 <@ opakowanie wybierz Word %QWI06 =) =] =)
17 <Add new>

18



Para no trabajar directamente sobre las entradas / salidas fisicas del médulo,
conviene crear bloques de datos que contengan representaciones de estos
registros y crear funciones "reescribiendo” los valores entre ellos. Para ello,
cree el grupo HARDWARE en la rama PROGRAMA BLOCKS vy defina los
blogues de datos de la siguiente manera:

Devices

2 =|| T
= JEERY
B ~dd new block
- [&] Hardware
& Main [OB1]

- [&z] savelnput
3 HD_Savelnput [FC1]
3 HD_SaveProfinetinp...
@ HOD_Input [DE1]
@ HD_Frofinetinput [...

7 r'E_:, SaveQOutput
& HD_SaveOutput [FC...
2 HD_SaveProfinetOu._
@ HD_Output [DBZ]
@ HD_ProfinetOutput _.
¥ [ Technology objects
b External source files
S Sg FLC tags
%5 Showall tags
ﬁf'ﬁ.dd new tag table

<| i |

Los bloques HD_OUTPUT y HD_INPUT se refieren a entradas / salidas
MASTER fisicas y no son relevantes en términos de este proyecto. Los
blogues HD_ProfinetOutput y HD_Profinetinput se refieren a los registros de
entrada / salida del médulo PROFINET en un instrumento de pesaje. Tienen el
siguiente aspecto:
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RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_ 1 [CPU 1214C D DC] » Program blocks » Hardware » Savelnput » HD_Profinetinput [DB3]

= i, B = Keep actualvalues [Jg  Snapshor ™% ¥, Copysnapshomtostartvalues g (g Load startvalues as actuslvalues ), )
HD_Profinetinput
Name Data type Start value Retain Accessible .. Writs... Visiblein .. Setpaint  Comment

1oam v static

2 @ mass Real 0.0 @] ] ™ =] 0
3 l@me e Real 0.0 @] [} ™ =] ]
4 dms jedostka a ~ =] =] =]
s l@me swws ] =] =] =] 0
& lams  prégLO B =] ] =] 8
7 = ststus procesu ] =) =] =] ]
8 l@e  stanweji B ™ ™ ] 0
s l@m= min ] =] =] =] 0
0me max m] ~ =] =] =]
ilae numerseri ] =] =] =] 0
124 = operator B =] =] ] a
S tower m] ~ =] =] =]
i4lam = kentmhent ] =] =] =] 0
15 4@m = opakowanie B =] =] ] a
16 <m s magazn Frediowy a ~ =] =] =]
17 4@ = magazn docelowy B =] =) ] a
18 4@ = recepturalproces dom B =] =] ] 0

inetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214C D C] » Program blocks » Hardware » SaveOutput » HD_ProfinetOutput [DB4]

S ¢ B, B = °7 Kecpactualvolues [gg  Snapshot B

HD_ProfinetOutput

Copysnapshots tostartvalues | - = Load startvalues as actualvalues Wy H

Name Data type Start value Retain Accessible f... Writa... Visiblein ... Setpoint Comment

1 4@ v Static

2 - komenda _Word D B @ B D
R komenda z parametr... Word 1640008 0 =] =] =] =]
4 @n= platfroma Word 16#0001 O =) =] =) B
5 @nw tara ustaw Real 20 D @ E @ D
6 4= prég LO mpis Real 15 O =) =] =) B
7 @-= stan wyjéc Word 16#0000 0 =) =} =) =)
g lan= min ustaw Real 21 0 =) =] =) B
9 @@= max ustaw Real 22 O =) =] =) B
o< = numer serii ustaw Dword 1680000 D B @ B D
1 l@e operator wybierz Word 1640004 () =] =] =] 8
12 - towar wybierz Word 16#0001 O =) =] =) B
13 4= kontrahent wybierz Word 16801 D @ E @ D
4. opakowanie wybierz | Word 1640004 O =) =] =) B
15 = magazyn Zrédtowy wy... | Word 1 0 =) =} =) B
16 | = magazn docelowyw... Word 0 =) =] =) B
7 ae recepturaiproces doz.. Word O =) =] =) B

Las funciones que reescriben valores entre las entradas / salidas fisicas del
modulo pueden tener este aspecto:
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HD_SaveProfinetOutput

Data type

it =D (=

Default value

Fla e QM ST G

Comment

Iy

CASE... FOR... WHILE.

(+..4) REGION

"operator wybierz”
"towar wyblerz" :
"kontrahent wybier:
"opakowanie wybierz"
"magazyn zrédiowy wybier:
"magazyn docelowy wybierz”
"receptura/proces dozowania wybier:

"HD_Pre
"numer serii ustaw”

finetOutput”."numer serii ustaw!

o0,
1 r"xomenda" := "HD ProfinetOutput”.komenda;

2 "komenda z "HD_ProfinetOutput”."kemenda z parametrem”;
3 "platfroma netOutput”.platfroma;

4 "tara ustaw" := "HD ProfinetOucput”."tara ustaw";

S "prég LO zapis":="HD_ProfinetOutput”."prég L0 zapis";

& "atan wyisé" "HD_ProfinetOutput”.”stan wyjsé

7 "min ustaw” := "HD ProfinetOutput”.’min ustaw";

max ustaw";

:= "HD_ProfinetQutput”."operator wybierz";

"HD_ProfinetOutput”."towar wybierz";

"HD_Pr

netOutput”
"HD_ProfinetOutput”.”opakowanie wybierz
"HD_Profinetfutput
"HD_ProfinetOutpu

contrahent wybierz

*_"magazyn irbdiowy wybierz":
"magazyn docelowy wybierz";

netCutput”. "receptura/proces dozowania wybierz";

21



Invocar las funciones en el bucle principal del programa.

RadwagProfinetSampleSCL1.2 (EX) » PLC_1 [CPU 1214C DUDCDC] » Program blocks » Hardware » Main [OB1]

dFs L sAEpEraHE ez esad s Fad &7 6
Main
Name Data type Default value Comment
1 4@ ~ Input
2 @@= Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 @ Remanence Bool =True, ifremanent data are available
4 4@ v Temp
5 = <Add new=
6 40 v Constant S
e E 08 WNE L o
I"HDiEiaveInput"(J: "HD Savelnput" BFC1
"HD utput™ () 7 "HD_SaveQutput™ 3FC2

finetInput”(); "HD_SaveProfinetInput” 3FC3

1

5 o
4 finetOutput™(); "HD_SaveProfinetQutput™ 3EC4
5

Al compilar y cargar el programa en el dispositivo en el bloque de datos, puede
leer registros de salida interesantes (MONITOR ALL) y guardar registros de
salida (por ejemplo, cambiando el START VALUE y LOAD START VALUES
AS ACTUAL) del modo SLAVE
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